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Hochleistungs-Mini-Frequenzumrichter der V70-Serie mit
Vektorsteuerung

Vielen Dank, dass Sie sich fiir den multifunktionalen und leistungsstarken Frequenzumrichter der V70-Serie entschieden
haben.

Eine fehlerhafte Handhabung des wahrend der Installation, Verkabelung und des Betriebs
kann zu Unfallen fiihren. Bitte lesen Sie die Bedienungsanleitung vor der Inbetriebnahme sorgfaltig durch, um sich
mit der korrekten Bedienung vertraut zu machen und so Personenschéden und Sachschéden durch
unsachgeméfRen Betrieb zu vermeiden. Bewahren Sie die Bedienungsanleitung nach dem Lesen fiir zukiinftige

Wartungsarbeiten, Schutzma3nahmen und den Einsatz in anderen Situationen sorgféltig auf.

Zu lhrer Sicherheit lassen Sie den Frequenzumrichter bitte von qualifiziertem Elektrofachpersonal installieren, in

Betrieb nehmen und die Parameter einstellen.

Symbole wie & DANGER “ und A WARNING " in der Bedienungsanleitung weisen auf Vorsichtsmafnahmen
hin

beim Transport, bei der Installation, beim Betrieb und bei der Uberpriifung des Frequenzumrichters. Bitte befolgen

Sie die gekennzeichneten Warnhinweise strikt, um die Sicherheit bei der Nutzung zu gewahrleisten.

Bei Unklarheiten konsultieren Sie bitte das Handbuch; bei ungelosten Problemen wenden Sie sich bitte direkt an
das Unternehmen oder an unsere Vertriebspartner — wir werden Fachleute beauftragen, lhnen kompetent zur Seite

zu stehen.
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Die Sicherheitsstufen im Handbuch beziehen sich auf ,Gefahr* und ,Warnung“ mit den jeweils unten

abgebildeten Symbolen:

& DANGER : Bei nicht vorschriftsmaRiger Verwendung kann es zu Personenschéden kommen.

&WARNING : Bei nicht vorschriftsméBiger Verwendung kann es zu Personenschaden oder
Schaden am Frequenzumrichter oder am mechanischen System kommen.

Stellen Sie sicher, dass die Hinweise mit den Sicherheitssymbolen beachtet werden. Je nach Situation
kann auch eine ,Warnung® schwerwiegende Folgen haben; daher ist es notwendig, die

VorsichtsmafRnahmen in der Bedienungsanleitung einzuhalten.

& DANGER

° Schalten Sie vor der Verkabelung die Stromversorgung aus.

o Nach dem Unterbrechen der Wechselstromversorgung liegt im Frequenzumrichter noch

Hochspannung an, bis die Ladeanzeige erlischt; daher ist es gefahrlich, interne Schaltkreise und Bauteile zu

berlihren.
° Uberpriifen Sie wéhrend des Betriebs keine Bauteile und Signale auf der Leiterplatte.
[ ]

Demontieren oder verandern Sie die internen Verbindungen, Verkabelungen oder Komponenten des Frequenzumrichters
nicht eigenméchtig.

° Bedienen Sie die Tasten nicht mit nassen Handen, um einen Stromschlag zu vermeiden.
o Die Erdungsklemme des Frequenzumrichters muss ordnungsgeman geerdet sein.
°

Es ist verboten, das Bedienfeld und die Komponenten eigenmachtig zu verandern oder

auszutauschen, um Stromschlage, Explosionen und andere Gefahren zu vermeiden.
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&WARNING

° Da die Halbleiterbauteile im Inneren des Frequenzumrichters durch Hochspannung leicht beschadigt werden

konnen, ist es verboten, an ihnen eine Spannungsfestigkeitspriifung durchzufihren.
. Es ist verboten, die Ausgangsklemmen U, V und W des Frequenzumrichters an das Wechselstromnetz anzuschlieBen.

e  Beriihren Sie den Frequenzumrichter und den Bremswiderstand nicht, wenn die Stromversorgung bei hohen

Temperaturen eingeschaltet oder kurz zuvor abgeschaltet wurde, um Verbriihungen zu vermeiden.

®  Anjede Klemme darf nur die in der Bedienungsanleitung angegebene Spannung angelegt werden, um ein

Bersten, Beschadigungen usw. zu verhindern.

e  Beriihren Sie nicht die Hauptplatinen CMOS und IC des Frequenzumrichters, da diese leicht durch statische

Elektrizitat beeintréchtigt und beschadigt werden kénnen.

. Die Installation, Inbetriebnahme und Wartung des Frequenzumrichters dirfen nur von qualifiziertem Fachpersonal
durchgefiihrt werden.

®  Ausrangierte Frequenzumrichter sind als Industrieabfélle zu entsorgen; das Verbrennen ist verboten.
[} Nach langerer Lagerung muss der Frequenzumrichter vor der Inbetriebnahme tberprift und in Betrieb genommen werden.

e  Der Frequenzumrichter I&sst sich problemlos fiir den Hochgeschwindigkeitsbetrieb einstellen. Uberpriifen Sie vor
der Einstellung bitte, ob die Eigenschaften des Motors und der Maschine fiir einen solchen Hochgeschwindigkeitsbetrieb

geeignet sind.
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Nr. 1 Sicherheitshinweise

1.1 Priifung beim Auspacken

Die multifunktionalen und leistungsstarken Frequenzumrichter der V70-Serie wurden vor der Auslieferung Tests
und Qualitatspriifungen unterzogen. Bitte Uberpriifen Sie nach dem Kauf und vor dem Auspacken, ob die
Verpackung durch unsachgemafen Transport beschadigt wurde und ob die Spezifikationen und das Modell mit
dem bestellten Gerét ibereinstimmen. Bei Problemen wenden Sie sich bitte an den Lieferanten.

1.1.1 Priifung nach dem Auspacken

(1) Im Lieferumfang enthalten sind der Frequenzumrichter, eine Bedienungsanleitung, eine Garantiekarte und ein
Zulassungszertifikat.

(2) Uberpriifen Sie das Typenschild an der Seite des Frequenzumrichters, um sicherzustellen, dass es sich um
das richtige Produkt handelt.

1.1.2 Vorstellung des Typenschilds der V70-Serie

STEPPERONLINE < Marke
Umrichtermodell

V70-0,75S81 <« A

LEISTUNG 0,75 kW Motorleistung

<

Eingangsdaten Ausgangsdaten des

<
EINGANG 1PH 110 V 50/60 Hz

AUSGANG 3PH 0-110 VV 7 A 0-650 Hz
SNOXXXXXXXXKXXXX D e

Frequenzumrichters Seriennummer

<———]
Abbildung 1-1 Vorstellung des Typenschilds der V70-Serie

1.1.3 Modellspezifikation

V70-0,7581

; J 1:110V 2:220V
Kompaktserie V70 | 4380V
Wechselrichter  Modell S: Einphasig T:
0,75 kW Dreiphasig

Abbildung 1-2 Spezifikationen des Frequenzumrichtermodells

1.2 Installation

® Die Umgebungstemperatur muss zwischen -5 °C und 40 °C liegen; hohe Temperaturen und Feuchtigkeit sind zu
vermeiden, wobei die Luftfeuchtigkeit unter 90 % (nicht kondensierend) liegen muss.

® Elektromagnetische Stérungen sind zu vermeiden, und Storquellen sind fernzuhalten.
® Wassertropfen, Dampf, Staub, Baumwollstaub und Metallpulver sowie Ol, Salz und korrosive
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Gase durfen nicht eindringen.

® Es ist verboten, den Frequenzumrichter in einer Umgebung mit brennbaren und explosiven Gasen sowie
Flissigkeiten und Feststoffen zu installieren.

® Es ist nicht zulassig, Luftschalter, Schiitze, Kondensatoren oder Piezowiderstande sowie andere Geréate auf der
Ausgangsseite zu installieren, um einen Fehler des Frequenzumrichters und Schaden an der
Ausléseschutzvorrichtung oder an Bauteilen zu vermeiden.

® Der Frequenzumrichter muss Uber eine eigene Stromversorgung verfigen und darf diese nicht gemeinsam mit
einem Elektroschweilgerat nutzen, um Schaden an den Schutzvorrichtungen des Frequenzumrichters zu
vermeiden.

® Um die Kiihlung und Wartung zu erleichtern, muss der Frequenzumrichter senkrecht mit ausreichend Freiraum
rundum installiert werden, um die Beliiftung zu gewahrleisten.

® Die Montagewand muss aus nicht brennbaren Materialien wie Eisenblech bestehen und so ausgefiihrt sein, dass
Vibrationen, die den Frequenzumrichter beschadigen konnten, verhindert werden.

® Wenn mehrere Frequenzumrichter (bereinander in einem Schrank installiert werden, muss ein bestimmter
Abstand eingehalten und dazwischen eine Trennplatte angebracht werden.

1.3 VERWENDUNG
1.3.1 Vor dem Einschalten

® Die Spannung der gewahlten Stromversorgung muss den Spezifikationen der Eingangsspannung des
Frequenzumrichters entsprechen.

® PE bezeichnet den Erdungsanschluss; stellen Sie bitte sicher, dass der Motor und der Frequenzumrichter
ordnungsgemaR geerdet sind, um die Sicherheit zu gewahrleisten.

® Schalten Sie keinen Schiitz zwischen Netzteil und Frequenzumrichter, um das Starten oder Stoppen des
Frequenzumrichters zu steuern, da dies sonst die Lebensdauer des Frequenzumrichters beeintrachtigt.

® Die Verdrahtung der Hauptstromkreisanschlisse muss korrekt sein. L1, L2, L3 und L.N bezeichnen die
Stromversorgungsanschlisse, die nicht mit U, V und W verwechselt werden dirfen; andernfalls kann es beim
Einschalten zu Schaden am Frequenzumrichter kommen.

1.3.2 Einschalten
® Das Ein- und Ausstecken des Steckers am Frequenzumrichter ist verboten, um zu verhindern, dass

Uberspannungen in den Schaltschrank gelangen und den Frequenzumrichter beschadigen.
® Die Abdeckung muss angebracht werden, um einen Stromschlag und damit verbundene Verletzungen zu vermeiden.

1.3.3 Betrieb
® Esist verboten, die Motoreinheit wahrend des Betriebs des Frequenzumrichters zu aktivieren oder zu trennen,

um eine Uberstromabschaltung oder sogar einen Brand im Hauptstromkreis zu verhindern.

® Es ist verboten, die Frontabdeckung des Frequenzumrichters wahrend des Einschaltvorgangs zu entfernen, um
einen Stromschlag und damit Verletzungen zu vermeiden.

® Wenn die Wiederanlauf-Funktion nach einem Ausfall aktiviert ist, lauft der Motor nach dem Stillstand
automatisch wieder an; halten Sie sich zu diesem Zeitpunkt bitte von der Maschine fern, um Unfélle zu
vermeiden.

® Der Stoppschalter ist erst nach dem Einstellen aktiv; dies unterscheidet sich vom verwendeten Not-Aus-Schalter
— bitte beachten Sie dies.

1.4 Lagerung

® Die Temperatur der Lagerumgebung muss zwischen -20 °C und +65 °C liegen;
@ Die relative Luftfeuchtigkeit der Lagerumgebung muss an einem trockenen Ort zwischen 0 % und 95 % liegen
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ohne Kondensation oder Staub;
® In der Lagerumgebung durfen keine korrosiven Gase oder Fliissigkeiten vorhanden sein; das Gerét sollte
vorzugsweise in einer geeigneten Verpackung an einem geschiitzten Ort aufbewahrt werden;

® Eine langfristige Lagerung des Frequenzumrichters kann zu einer Verschlechterung des Elektrolytkondensators
fihren. Daher ist es erforderlich, das Gerat mindestens einmal jahrlich fir mehr als 5 Stunden einzuschalten, wobei

die Spannung bei der Einspeisung lber einen Spannungsregler auf den Nennspannungswert angehoben werden
muss.
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Nr. 2 Produktvorstellung

2.1 Technische Daten der V70-Serie

Nennleistung des | Ausgangsstro
. Leistun PS (Hp) Unnrichters m Geeigneter
Modell Eingangsspannung (kW) Motor (kW)
(KVA) A
V70-0,7581 0,75 1 20 7 0,75
V70-1,581 Einphasig 110 V 15 2 28 14 15
V70-2.281 22 3 44 20 22
V70-1.582 15 2 28 7 15
V70-2.2S2 Einphasig 220 V 22 3 44 1 22
V70-3.7S2 37 5 6,8 17 37
V70-1.5T4 15 2 32 4 15
V70-2.2T4 22 3 40 5 22
Dreiphasig 380 V
V70-3.7T4 37 5 68 85 37
V70-7.5T4 75 10 14 175 75
2.2 Aligemeine Produktbeschreibung
Bezeichnung V70-Serie
Steuerungsmodus VIF, Vektorregelung
380V:380 £15 % 220V:220 £ 15 %

Eingangsleistung

110V: 110 £ 15 %

Vier digitale Anzeigen

und Statusanzeigen

Anzeige von Frequenz, Strom, Drehzahl, Spannung, Zahlerstand, Temperatur,

Vorwérts-/Riickwértslauf, Fehler usw.

Kommunikationssteuerung RS-485
Betriebstemperatur -10 bis 40 °C
Luftfeuchtigkeit Relative Luftfeuchtigkeit von 0 bis 95 % (ohne Kondensation)
Vibration Unter 0,5 G
Bereich 0,1 bis 1000,0 Hz
Frequenzreg Genauigkeit Digitalausfiihrung: 0,01 % (-10 bis 40 °C); Analogausfiihrung: 0,1 % (25 + 10
elung °C)
Einstellgena Digitalausfiihrung: 0,01 Hz; Analogausfiihrung: 1 % der maximalen
uigkeit Betriebsfrequenz
4
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Ausgangsa

uflésung

0,01 Hz

Einstellmodu

s Uiber Tastatur

Eingestellt IZI Izl direkt

Analoge Einstellung

Modus

Externe Spannung 0 ~5V, 0~ 10 V, 4 ~ 20 mA, 0 ~ 20 mA.

Weitere Funktionen

Drei Hopping-Frequenzen (untere Frequenzgrenze, Startfrequenz

und Stoppfrequenz) kénnen jeweils eingestellt werden

Allgemei
ne
Steueru
ng

Beschleunigung/Verzd

gerung 4 wahlbare Beschleunigungs-/Verzégerungszeiten (0,1 bis 6500 Sekunden)
Steuerung
Motorsteueru
ngsmodus VIF, Vektorregelung
Das Drehmoment kann mit einem Anstieg von maximal 10,0 % eingestellt
Drehmomentsteueru| werden und kann
n
9 beim Anlaufen bei 1,0 Hz 150 % erreichen
6-fach programmierbarer Eingang; erméglicht Funktionen wie 8-stufige
Multifunktions- Drehzahlregelung, Programmilauf, 4-stufige Beschleunigungs-

Eingangsanschl

uss

IVerzégerungsumschaltung, UP-/DOWN-Funktion,

Zahler, externer Not-Aus usw.

Multifunktions-
Ausgangsklemm

e

1-fach programmierbarer Ausgang; erméglicht die Anzeige von
Betriebsstatus, Nullgeschwindigkeit, Zahlerstand, externen Ausnahmen,
Programmablauf und anderen

Anzeigen sowie Alarm.

Weitere Funktionen

Automatische Spannungsregelung (AVR), Bremsstopp oder Freilaufstopp,
Gleichstrombremse, automatischer Reset und Neustart,
Frequenznachfiihrung, SPS-Programmsteuerung, Quersteuerung,

Zugkraftregelung, automatischer Energiesparbetrieb, Tragerregelung (bis

zu 20 kHz) usw.

5
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Nr. 3 Verkabelung

3.1 Anordnung der Hauptstromkreisanschliisse

3.1.1 Dreiphasig

| L1 | L2 | L3 | DC+ | DB | U | \ | w |

3.1.2 Einphasig

DC+ DB

| o | v | |

|

[Hinweis] Die Schrauben auf der Hauptsteuerplatine dienen bei Geraten mit 0,4 bis 1,5 kW als PE-Klemmen.

3.2 Anordnung der Steuerklemmen

X6
485 | 485 | AQ [GND| X4 | X5 |\X%,

P12 | AI1 | AI2 |GND| X1 | X2 | X3
3.3 Beschreibung der Hauptstromkreis-Klemmen
Symbol der X ;
Bezeichnung der Beschreibung
Klemme Klemme
L1,L2,L3 i i -V/-
» L2, Eingangsanschiuss Anschluss an dreiphasige 380-V-Stromversorgung
L.N Anschiuss an einphasige 220/110-V-Stromversorgung
Frequenzumr
u.v.w g Anschluss an einen Drehstrommotor.
ichter-
Ausgangskl
emme
DC-

DC+ Der Gleichstrom-Sammelschienen-Ausgang dient zum Anschluss einer
Ausgangsklemm externen Bremseinheit oder eines gemeinsamen Gleichstrom-
e+ Sammelschienensystems. (DC- ist bei einigen Modellen nicht

_ vorhanden)
De- DC.
Ausgangsk
lemme
Bremsausgang
DB SchlieBen Sie den Bremswiderstand zwischen DB und DC+ an.
Klemme
PE Erdungsklemme Die Erdungsklemme am Frequenzumrichtergehduse muss geerdet
werden.
3.4 Beschreibung der Steuerklemmen
Symbol der
Bezeichnung der Klemme Beschreibung
Klemme
7
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X1

Multifunktionale digitale
Eingangsanschliisse 1 bis 6

Werkseinstellung: Durchgang

Werkseinstellung ist
,Ruckwarts"
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S R T
X3 Werkseinstellung ist ,Reset"
X4 Werkseinstellung ist ,High Speed*
X5 Die Werkseinstellung ist ,mittlere Drehzahl*
X6/Y1_FO Werkseinstellung ist niedrige Drehzahl
Erdungsklemmen fiir
GND d Isolierung von GND (innen) gegeniiber PE
digitale/analoge/Kommunikations- und
Stromversorgungsanschliisse
P12 +12-V-Stromversorgung Maximaler Ausgangsstrom: 150 mA
All Analoger Spannungseingang Eingangsspannungsbereich: 0 ~ +10 V/
AR Analoger Strom-/Spannungseingang, Auswahl Eingangsstrombereich: 0 bis +20 mA
tber Eingangsspannungsbereich: 0 bis +10 V
Jumper J3, standardméaRig auf Stromeingang
eingestellt
Analoger Spannungsausgang, wahlweise Ausgangsspannungsbereich: 0 ~ +10 V.
AO
Spannung oder Strom Eingangsstrombereich: 0/4 bis +20 mA
FA-FC: SchlieRer, FB-
FC: Offner
FA, FB, FC Multifunktions-Relaisausgang Kontaktspezifikation:
250 VAC/3 A, 30 VDC/3 A
3 485+, 485- RS485-Kommunikationsschnittstelle (Ol v 1 (5 2 RS s STl
moglich
Werkseinstellung
Nr. Funktion .
Einstellung
J Auswahl des Verdrahtungsmodus fir X1-X6: NPN PNP PNP
J2 Auswahl des AO-Ausgangs: VO, Spannung AO, Strom VO
J3 Auswahl des Al2-Eingangs:  V, Spannung A, Strom A
J4 RS485-Kommunikationsschnittstellen-Terminator aktiviert: EIN AUS AUS
J5 Auswahl der Wiederverwendung der X6-Klemmenfunktion: X6 X6
Y1_PFO

Verdrahtungsmodus der multifunktionalen digitalen Eingangsanschlisse X1-X6:

(1) Wenn fiir externe Gerate die Verdrahtungsart vom Typ NPN gewahlt wird, entsteht eine Leckstromlogik, und
der Strom flieRt, wie in Abbildung 3-1 dargestellt, aus dem Eingangsklemmenanschluss ab (Stromquelle);
gleichzeitig ist der Parameter F067=0 erforderlich.
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Hochleistungs-Mini-Frequenzumrichter der V70-Serie mit
VeKRTorsTenerung

External equipment

Inverter

Abbildung 3-1 Verdrahtungsmodus vom Typ NPN

(2) wird fiir externe Gerate der PNP-Verdrahtungsmodus verwendet, wird eine Source-Logik induziert, und der

Strom flieRt, wie in Abbildung 3-2 dargestellt, in die Eingangsbuchse hinein (Sink-Strom); gleichzeitig muss der
Parameter F067=1 eingestellt sein.

External equipment Inverter

+12V~+24V

i AEAS)
g

Abbildung 3-2: PNP-Verdrahtungsmodus

3.6 Grundlegender Schaltplan

Die Verdrahtung des Frequenzumrichters umfasst den Hauptstromkreis und den Steuerkreis. Der Anwender kann
die Abdeckung des Gehauses anheben; dabei sind die Anschliisse des Hauptstromkreises und des Steuerkreises

zu erkennen, und der Anwender muss die korrekte Verbindung gemaR dem unten dargestellten Schaltplan
herstellen.

Abbildung 3-3 unten zeigt den Standard-Schaltplan der V70-Serie.
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Vektorsteuerung
Brake resister

Breaker

—

Power input

Three phase| —*
AC380V —x

Single phase 220/110 V Braka tiriit./
modle is connected L1 L2 PE
E X1
g’f_‘g X2 Multi-function
£E relay output
Sl X3
] EG
S= X4
I e |
== X5 & %
2 J1 J2 | 0™10v/0"20mA
X6/Y1FO AO
NPN VO Multi-function
GND < |PNP [J|AO i analog output

adjustable resister J3 4

o B{5 1V ON OFF

£ . 485+ Q~ RS485

g 010V Al1 » ] communication

E T o~+20mAzR0~+10V - 485- interate

[} Al2

5 EI Xé

a e < |Y1/PFO

Abbildung 3-3 Standardverkabelung der Frequenzumrichter der VV70-Serie
3.6.1 Verdrahtung des Hauptstromkreises

® Wahlen Sie bei der Verdrahtung bitte die vorgeschriebenen Leitungsquerschnitte aus und fiihren Sie die
Verdrahtung gemaf den elektrotechnischen Vorschriften durch, um die Sicherheit zu gewahrleisten.

® Verwenden Sie fiir die Stromversorgungsverkabelung vorzugsweise abgeschirmtes Kabel oder Kabelrollen und
isolieren Sie die Erdung oder beide Enden der Kabelrolle.

® Stellen Sie sicher, dass ein Luftleistungsschalter (NFB) zwischen der Stromversorgung und den
Eingangsanschliissen (L1, L2, L3, L, N) installiert ist.

(Bei Verwendung eines Fehlerstromschutzschalters verwenden Sie bitte einen Schalter mit Hochfrequenzschutz.)
® SchlieRen Sie keine Wechselstromversorgung an die Ausgangsklemmen (U, V, W) des Frequenzumrichters an.
® Verhindern Sie, dass die Ausgangsleitung metallische Teile des Frequenzumrichtergehduses berihrt;
andernfalls kann es zu einem Erdschluss kommen.

® SchlieBen Sie keine Phasenverschiebungskondensatoren, LC- oder RC-Entstorfilter oder andere Bauteile an den
Ausgang des Frequenzumrichters an.

® Die Verkabelung des Hauptstromkreises des Frequenzumrichters muss unbedingt getrennt von anderen Steuergeraten
erfolgen.
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® Wenn die Leitungslange zwischen Frequenzumrichter und Motor 15 m (220-V-Ausfiihrung) oder 30 m (380-V-
Ausfiihrung) Uberschreitet, entstehen innerhalb der Motorwicklung extrem hohe dV/dT-Werte, die zu einer
Beschadigung der Schichtenisolierung des Motors filhren konnen; daher ist es erforderlich, einen fiir den
Frequenzumrichter vorgesehenen Wechselstrommotor zu verwenden oder eine Drossel auf der Seite des
Frequenzumrichters zu installieren.

® Bei grollen Entfernungen zwischen Frequenzumrichter und Motor sollte die Tragerfrequenz reduziert werden, da
mit steigender Tragerfrequenz auch der Leckstrom héherer Oberschwingungen zunimmt, was sich nachteilig auf
den Frequenzumrichter und andere Gerate auswirkt.

1.Verdrahtung des Steuerkreises

o Es ist nicht zulassig, Signalkabel und Hauptstromkabel im selben Kabelkanal zu verlegen.

® Das Versorgungskabel fir die Signalleitung sollte ein abgeschirmtes Kabel mit einem Querschnitt von 0,5-2,0 mm
sein.

® Die Steuerklemmen auf der Steuerplatine miissen entsprechend den Anforderungen korrekt verwendet werden.

2. Erdungskabel
® Bitte erden Sie die PE-Klemme des Erdungskabels ordnungsgemaR.
220-V-Ausfiihrung: Erdung vom dritten Typ (Erdungswiderstand unter 100)
380-V-Ausflihrung: Insbesondere Erdung vom Typ Il (Erdungswiderstand unter 10)
® Verwenden Sie das Erdungskabel gemaR der in der Elektrotechnik festgelegten Standardlange und -groRe.

® Vermeiden Sie unbedingt die gemeinsame Nutzung der Erdungselektrode mit Schweilgeraten, Stromerzeugern und
anderen grofRen Stromversorgungsanlagen und verlegen Sie das Erdungskabel so weit wie mdglich entfernt von den
Stromleitungen grofRer Anlagen.

® Das Erdungskabel muss so kurz wie méglich sein.
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VeRTOTSIeueTung

Nr. 4 — Beschreibung der Tastatur
4.1 Beschreibung der Tastatur

(6] (] @

Abbildung 4-1: Tastatur der V70-Serie

Beschreibung der Tastenfunktionen:

Tastengrafiken | Tastenbezeic Funktionsbeschreibung
hnung

(]

S ET SET Menii aufrufen, Parameter aufrufen oder Eingabe von Parameterdaten bestétigen
(]

ESC ESC Zuriick zum Status ,ENTER®
(4]

A uP Parameter des Funktionscodes, Daten usw. erhéhen/verringern, verschiedene Modi

anpassen und auswéhlen
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AB

SHIFT Umschalter fiir den Statusiiberwachungsmodus, Umschalter fur die Parameter des
Meniis der dritten Ebene

DIR Andern der Laufrichtung des Motors

RUN Laufbefehl

(3
~N

(id

(-]
F/R
RUN

0]

STOP STOP | Stoppbefehl/Befehl zum Zuriicksetzen nach Stérung

4.2 Beschreibung der Anzeigenfunktionen

Anzeige Funktionsbeschreibung
FR Aus: Riickwarts Ein: Riickwarts
RUN Aus: Motor steht Ein: Motor lauft
A Stromeinheit
\Y Spannungseinheit
Hz Einheit der Frequenz

Eine Kombination aus Aund Hz |  Zeit (s)

Kombination aus V und Hz Prozent (%)

4.3 Beschreibung der angezeigten Elemente

gezeigter Inhalt esch
171 ) ) ’
! Die Netzfrequenz betrégt derzeit 50,0 Hz
CZrnr o "
I RN} Die eingestellte Frequenz betrégt 50,0 Hz
[ By
L e Y ) Der Ausgangsstrom betragt derzeit 3,0 A
i ’ ; . . !
111 Die Ausgangsdrehzahl betragt 1440 U/min, und die Drehzahlanzeige leuchtet zu
diesem Zeitpunkt auf
“C o - . . )
[ | [ Die Gleichspannung betrégt zu diesem Zeitpunkt 510 V/
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CRISTSToUeTinE

Die Wechselspannung betragt zu diesem Zeitpunkt 380 V

Die Temperatur des Frequenzumrichters betragt derzeit 35,0 °C

Der Zahlerstand betragt derzeit 105

Der PID-Sollwert betragt 50,0 %

Der PID-Riickfiihrungswert betragt 48,0 %
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Hochleistungs-Vektorregler der V70-Serie (Mini-Frequenzumrichter)

Nr. 5 Funktionsliste

Erlduterung der Sonderzeichen:

* kennzeichnet, dass dieser Parameter verschiedene Einstellwerte hat oder je nach tatsachlicher Situation speziell
eingestellt werden muss.

Der Werkseinstellwert bezieht sich auf den bei Auslieferung des Frequenzumrichters eingestellten Parameterwert
oder auf den Parameterwert, der bei der Wiederherstellung des Werkseinstellungsbetriebs durch den Benutzer
zurlickgesetzt wird.

,,Anderung“ bezieht sich auf alternative Eigenschaften des Parameters. o bedeutet, dass die Anderung im
ausgeschalteten Zustand und im Betrieb méglich ist, x bedeutet, dass die Anderung im Betrieb nicht méglich ist,
und A bezieht sich auf einen schreibgeschiitzten Parameter, der vom Benutzer nicht geandert werden kann.

5.1 Parameter fiir Grundfunktionen

Funktionsco Werkseinstellun m
Name der Funktion Einstellbereich und Dateninhalt Anderung
de 9
F000 Parametersperre 0: Ungiiltig 1: Glltig 0 X
0: Tastatur
F001 Steuerungsmodus 1: Externes Terminal 0 X
2: Kommunikationsanschluss
0: Tastatur
1: Al
2: Kommunikationsanschluss
Auswahl der N i st
F002 ) 3: Potentiometer betatigen 3 x
Frequenzeinstel 4: AI2
lung 5: PFI
6: Al1+AI2
F003 Hauptfrequenz 0,0~1000,0 Hz * )
F004 Referenzfrequenz 0,1-1000,0 Hz 50,0 X
Maximale Betriebsfrequenz
F005 10,0~-1000,0 Hz 50,0 X
Frequenz
Mittel
F006 0,1-1000,0 Hz 50 X
Frequenz
F007 Minimale Frequenz 0,1 his 20,0 Hz 0,50 X
FO08 Maximale Spannung 0,1Vhis * 220/380 X
F009 Zwischen-Spannung 0,1Vhis * * %
Niederfrequenz-
Fo10 0,1Vhis 50,0V " x
Drehmomentverstar
kungsspannung
Niedrigere Frequenz
FO11 0,0~1000,0 Hz 0 o
Grenzwert
F012 Antriebssteuerungsmodu| 0: VF 1: Vektorregelung 1 X
s
FO13 Parameter zuriicksetzen 8 Werkseinstellungen wiederherstellen 00 X
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Y EKIOTSICUeTong
FO14 Beschleunigungszeit | 0,1~-650,00 s * °©
FO15 Verzogerungszeit | 0,1~-650,00 s * o
FO16 Beschleunigungszeit Il 0,1~650,00 s * o
FO17 Verzégerungszeit Il 0,1~650,00 s * o
FO18 Beschleunigungszeit 11l 0,1~650,00 s * o
FO19 Verzdgerungszeit |1l 0,1~650,00 s * o
Beschleunigungszeit IV

F020 (Jog-Beschleunigungszeit 0,1~650,00 s * o

)

Verzogerungszeit IV

F021 (Jog- 0,1~650,00 s * o

Beschleunigun

gszeit)

Notfall 0,1~650,00 s
F022 Abbremszeit bei Not-AuS 0,00 Not-Aus durch Abbremsen bis 0,0 o

zum Stillstand

5.2 Parameter der Anwendungsfunktionen

Funktions Name der Funktion Einstellbereich und Dateninhalt WL e Anderung
code 9
F023 Rilckwartslauf 0: Riickwartslauf gesperrt ] «
fckwarisiaut sperren 1: Riickwartslauf erlaubt
F024 Stopp-Taste ist gliltig oder 0: STOP ungiiltig 1: STOP gliltig 1 X
nicht

0: Start ab Startfrequenz 1: Start mit
F025 Startmodus

Frequenznachfiihrung

0: Riickwartslauf gesperrt
F026 Ruckwartslauf sperren . . 0 X
1: Rickwartslauf erlaubt

F027 Startfrequenz 0,1-~30,0 Hz 0,5 1%
F028 Stoppfrequenz 0,1~-30,0 Hz 05 X
F029 Bremsstartzeit 0,0-250s 0,0 X
F030 Bremsendezeit 0,0-250s 0,0 X
F031 Gleichstrombremsstufe 0,6-20,0 % 20 X
F032 Frequenznachlaufzeit 01-200s 50 «

Strom-
Fo33 Nachfiihrfrequenz 0bis 200 % 150 x

pegel

Spannungsanstiegs

FO34 zeit bei Frequenz 01~100's 05 °
Nachfiihrung
17

https://www.oyostepper.de/


https://www.oyostepper.de/

Hochleistungs-Mini-Frequenzumrichter der V70-Serie mit

15-16: Reserve
17: Auswahl der Beschleunigungs-
Nerzdgerungszeit |
18: Auswahl der Beschleunigungs-
IVerzdgerungszeit Il
19: Mehrsegmentgeschwindigkeit |

YV EKIOTSTEUETIng
Prozentualer Anteil der
Start
F035 arispannung 1~20 % 5 x
wahrend der
Frequenznachfiihrung
Spannungsanstieg
F036 wihrend der 1~20V 10 x
Frequenznach
fiihrung
F037-F038 Reserve
Startfrequenz der
F039 0~15 0 X
Gleichstrombremsung
F040 Frequenzauflésung 0,0-1000,0 Hz * o
F041 Tréagerfrequenz 0~15 * x
F042 Jogging-Frequenz 0,0-1000,0 Hz 50 o
F043 S-Kurvenzeit 0,0-6500,0 s 0,0 o
5.3 Funktionsparameter der Ein-/Ausgangsklemmen
Funki Werkseinstell
Cih el Funktionsname Einstellbereich und Dateninhalt IS Anderung
code g
F044 FOR(X1)-Funktion 0: Ungiiltig 02 x
1: Ausfiihi
Fo45 REV(X2)-Funktion it 03 x
2: Vorwarts
F046 RST(X3)-Funktion 3: Riickwérts 14 X
F047 SPH(X4)-Funktion 4: Stopp 2 %
Fo48 SPM(X5)-Funktion 5: Vorwarts/Rickwarts 23 x
6: Schrittsteuerung
7: Vorwarts im Kriechgang
8: Kriechgang riickwarts
9: Externer Steuer-Timer | 10:
Externer Steuer-Timer Il
11: Die Einstellfrequenz wird auf
F003 festgelegt
12: Heizkorper oder
Motoriiberhitzung
13: Not-Aus
F049 SPL(X6)-Funktion 14: Zurlicksetzen 24 X
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20: aamml\%hrsegment-
Geschwindigkeit ] 21:
Mehrsegment-Geschwindigkeit
1l 22: Hohe Geschwindigkeit
23: Mittlere Geschwindigkeit

24: Niedrige Drehzahl

25: PID zugelassen

26: Mehrstufige Drehzahl IV 27:
AUF

28: AB

29: Zug zulassig

30: Reserve

31: Impulszéhler

32: Impulszéhler zuriicksetzen

FO50 Y1-Ausgangsfunktion 0: Ungiiltig o1

1: Anzeige wahrend des

F051 Y2-Ausgangsfunktion 05

Betriebs 2: Anzeige bei

A funktion (KA & i
F052 usgangsfunktion ( Stillstand 00

KC sind Klemmen) 3: Fehleranzeige

4: Anzeige der Gleichstrombremsung
5: Anzeige des Erreichens der
Sollfrequenz
6: Anzeige ,Beschleunigung”
7: Anzeige ,Verzogern®
8: Anzeige fur das Erreichen
der Frequenzkonstanz |
9: Anzeige fur das Erreichen
der Frequenzkonstanz I
10: Anzeige ,Motoriiberlast” 11:
Anzeige ,Uberdrehmoment“ 12:
Anzeige ,Frequenzumrichter-
Uberlast
13: Anzeige ,Erreichen des
Ausgangsfunktion Impulszahlers®
F053 (Klemmen FA, FB und 14: Anzeige ,Erreichen der Mitte des 03

Impulszéhlers*
FC)

15: Anzeige ,Ankunft des
externen Steuer-Timers |
16: Anzeige ,Erreichen des
externen Steuerzeitgebers I1*
17: Unterspannungsanzeige
18: Anzeige fiir das Erreichen der
Anzeige fiir den Abschluss
einer mehrstufigen
Drehzahlstufe
19: Anzeige des
Abschlusses einer
mehrstufigen
Drehzahlstufe bei
interner Steuerung
20: 4-20 mA — Offline-Anzeige
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S R T
21-23: Reserve
24: EDO

25: Betriebsanzeige Hilfspumpe 1

26: Betriebsanzeige Hilfspumpe 2

27: Anzeige ,Zugfertigstellung”

28: Anzeige ,PID-

Untergrenzenalarm®

29: PID-Alarmanzeige fiir obere

Grenze 30: Betriebsanzeige fiir

Bremswiderstand

31: Betriebsanzeige des
Elektromagnet-Relais

Anzeige

32: Betriebsanzeige des Lifters

0: Ausgangsfrequenz

1: Ausgangsstrom

F054 AO-Ausgangsfunktion . 0
2: Gleichstrom-
Sammelschienenspan
nung 3:
Ausgangsspannung
F055 AO- 0--400 % 100
Analogausgangsverstarku
ng
F056 Hopping-Frequenz 1 0.0 bis 1000,0 Hz 0,00
FO57 Hopping-Frequenz 2 0,0 bis 1000,0 Hz 0,00
F058 Hopping-Frequenz 3 0,0 bis 1000,0 Hz 0,00
Bereich der Hopping- .
F059 0,1 bis 10,0 Hz 0,50
Frequenz
Frequenzkonst
anz|
FOB0 (Wasserversorgung bei 0,0 bis 1000,0 Hz 0,00
konstantem Druck,
hohe
Frequenz)
Frequenzkonsta
nzll
FoB1 (konstanter Druck 0,0 bis 1000,0 Hz 0,00

Wasserversorgung
bei niedriger

Drehzahl)
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Einstellung des ST
F062 Frequenzkonstanzber 0,1 bis 10,0 Hz 0,50 o
eichs
F063 Timer | 0,1~10,0s 0.1 X
Fo64 Timer Il 1bis100s 1 X
F065 Zahlwert 0bis 65.500 0 o
Wert der mittleren
F066 0bis 65.500 0 °

Zahlers

0: Positive Logik,

Digitaler Eingang, positive Verdrahtungsmodus NPN

Foe67 und negative Logik 1: Negativiogik, Verdrahtungsmodus 01 x
PNP
Digitaler Eingang
FO068 Dithering- 0~-60000 ms 20 °

Eliminierungsz

eit

PFO-Maximalfrequenz
F069 1,0-10,0 10,0 X
Frequenz

5.4 Funktionsparameter der analogen GréfRRe

Funktion Werkseinstellun "
Cod Funktionsname Einstellbereich-ind Dateninhalt g Anderung
e

N - Wert
der Einheit:

Auswahl des Eingangskanals 0: 010V 1: 0~5V
FO70 L i Zehnerstelle: 00 x

fiir die analoge GroRe 0: 0~20 mA/O~10 V

1:4 bis 20 A2 bis 10V
Filterzeit

FO71 0--1000 ms 20 X

der analogen GroRe

Oberste Frequenz
F072 0,0-1000,0 Hz 50,00 X
der analogen Frequenz

Unterfrequenz
F073 0,0-1000,0 Hz 0 X
des analogen Wertes
Vorspannungsrichtung 0: Positiv
F074 ) 0 X
der oberen Frequenzgrenze 1: Negativ
Vorspannungsrichtung 0: Positiv
F075 i . 0 X
der tiefsten Frequenz 1: Negativ
Wahlbare negative Vorspannung
Umkeh a | 0: Irreversibel
FO076 mkehrung der analogen 1: Umkehrbar 0 x
GroRe
Auswahl der 0: Nicht gespeichert
FO77 R ! 0 X
Speicherfunktion 1: Gespeichert
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YV EKIOTSTEUETIng
LUP.DOWN*
Auswahl der Schrittweite
FO78 0:0,1Hz1: 1,0Hz 1
L,UP.DOWN*
Schrittweite fiir UP.DOWN
F079 1~-250 1

5.5 Funktionsparameter der Mehrsegmentgeschwindigkeit
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Funktions

code

Funktionsbeschreibung

Hochleistungs-Mini-Frequenzumrichter der V70-Serie mit

Einstellbereich und

Dateninhalt

Werkseinstellu

ng

Anderung

0: Normalbetrieb 1: Intern
gesteuert
16-Segment-Drehzahl 2:
Extern gesteuerte 4-
Segment-Drehzahl 3:
Extern gesteuerte 16-
Segment-Drehzahl 4:
Auswahl des Ext teuert
F080 ersogmeniigen xtern gesteuerte 2 x
mel
Drehzahimodus 4-Segment-Drehzahl
(Befehl automatisch
gliltig)
5: Extern gesteuerte
6-Segment-Drehzahl (Befehl
0: Stopp nach Ablauf eines Zyklus
Intern gesteuerte 1: Umlaufbetrieb
Mehrsegment- 2: Stopp nach automatischem
Fo81 Drehzahl Auswahl des Betrieb fir 0 X
Betriebsmodus einen Zyklus (STOP-Intervall)
Drehzahl-Betriebsrichtungen
F082 der ersten intem gesteuerten 8 0~255 (0: Vorwérts, 1: Riickwérts) 0 x
Segmenten
Drehrichtungen der letzten
Fo83 intern gesteuerten 8 0~255 (0: Vorwirts, 1: Riickwarls) 0 x
Segmenten
Beschleunigungs-
FO84 Nerzégerungszeit
des ersten intem gesteuerten 0~65535 0 x
8 Segmente
Beschleunigungs-
Nerzdgerungszeit
F085 der zuletzt intem 0~-65535 0 x
gesteuerten 8 Segmente
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S R T
F086 0,0~1000,0 Hz 15,00
FO87 Einstellung der 0,0 his 1000,0 Hz 20,00
Fos8 Frequenz Il Einstellung 0,0 bis 1000,0 Hz 25,00
der Frequenz Il 30,00
F089 Einstellung der 0,0 bis 1000,0 Hz ’
F090 Frequenz IV 0,0 his 1000,0 Hz 35,00
Einstellung der . 40,00
F091 . 0,0 his 1000,0 Hz
Frequenz V Einstellung 050
F092 der Frequenz VI 0,0 bis 1000,0 Hz 1000
Einstellung der 0,0 bis 1000,0 Hz :
F093 Frequenz VII ) 15,00
Foo4 Einstellung der 0,0 bis 1000,0 Hz 20,00
F095 Frequenz VIII 0,0 his 1000,0 Hz 25,00
Einstellung der .
0,0 his 1000,0 Hz
F096 Frequenz IX 3000
Foo7 Einstellung der 0.0 bis 1000,0 Hz 35,00
Frequenz X Einstellung 0,0 bis 1000,0 Hz 40,00
Fo%8 der Frequenz XI|
; 0,0 his 1000,0 Hz 45,00
F099 Einstellung der
Frequenz XII 0,0 bis 1000,0 Hz
F100 )
Einstellung der
Frequenz XIII
Einstellung der
Frequenz XIV
Einstellung der
Frequenz XV
Frequenzeinstellung XVI
24
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CRICTSTCUeTonE

Intern gesteuerter
Mehrsegment-
Geschwindigkeits-Timer |

Intern gesteuerter
F101 Mehrsegment- 0,0~6500,0 s 10,0
F102 Geschwindigkeits-Timer Il 0,0 bis 65000 s 100

F103 Intern gesteuerter 0,0 bis 6500,0 s 00

0,0
0,0

F104 Mehrsegment- .
F105 Geschwindigkeitstimer 111 0,0bis6500,0 s
Intern gesteuerter 0.0 biz 65000 s

F106 ’ !
Mehrsegment- 0.0 bis 65000 0,0
F107 Geschwindigkeitstimer IV his Vs 00
F108 Intern gesteuerter 0,0 his 6500,0 s
F109 Mehrsegment- 0,0 bis 6500,0 s

E11 Geschwindigkeits-Timer V 00
0 0,0bis6500,0s 00
F111 :

0,0
0,0 his 6500,0 s 0,0

0,0

Intern gesteuerter
Mehrsegment- 0,0 bis 6500,0 s
F112 Geschwindigkeitstimer VI
F113 Intern gesteuerter
F114 Mehrsegment- 0,0 bis 6500,0 s 00

F115 Geschwindigkeitstimer 0,0 bis 6500,0 s 0,0
Vil

F116 0,0 his 6500,0 s 0,0
Intern gesteuerter

Mehrsegment- 0,0 bis 6500,0 s 00
Geschwindigkeitstimer 0,0 bis 6500,0 s
Vil
Intern gesteuerter
Mehrsegment-
Geschwindigkeitstimer 1X
Intern gesteuerter
Mehrsegment-
Geschwindigkeitstimer X
Intern gesteuerter
Mehrsegment-
Geschwindigkeitstimer XI
Intern gesteuert

Mehrsegment-
Geschwindigkeitstimer XII
Intern gesteuerter
Mehrsegment-
Geschwindigkeitstimer
X
Intern gesteuerter
Mehrsegment-
Geschwindigkeitstimer
XV
Intern gesteuerter
Mehrsegment-
Geschwindigkeitstimer
XV

Intern gesteuerter
Mehrsegment-

Geschwindigkeits-Timer
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Intern gesteuerte x
Mehrsegment-
F117 Geschwindigkeits- 0~1 0
Speicherfunktion (UP.DOWN

Stromausfallreserve)

5.6 Parameter der Schutzfunktion

Funktion Einsteltbereich & Werkseinstellun

Funktion ) : g Anderung
Code Funktionsbeschreibung
Wert
Auswahl des
F118 . 01 1 X
Uberspannungs-
Stalls
Stall-Pegel wahrend
F119 0-200 % 150 X
der

Beschleunigung

Abschaltpunkt bei
F120 0-200 % 150 X
konstanter Drehzahl
Abbremszeit bei o
F121 Drehzahlabfall 0,1~255s 5

bei konstanter Drehzahl

Verhinderung X
Motort

F122 eines Uber- 200~-800 V yp

Spannungs-Stillstands

Pegel

Auswahl der X

F123 Uberdrehmoment- 0~3 0

Erkennung
Modus
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Auswahl der X
F124 Uberdrehmoment- 0-200 % 0
Erkennung
Modus
Erkennung von X
F125 Drehmomentiiberschreitung | 0,1-20,0s 10
Pegel
Erkennung von
F126 Drehmomentiiberschreitung | 0~1 0 X
Zeit
F127 Impulszahler-Speicher 6-65.000 0 X
0: lauft standig
F128 Steuerung des Lifters 1: Steuerung Uber Laufbefehl, verzégert 0 X
um 30 Sekunden nach dem
Ausschalten
Dynamische Bremsung Motor
F129 0~-800 V X
Spannung Typ

5.7 Funktionsparameter der Konstantdruck-Wasserversorgung

Funktionskn

oten

Funktionsbeschreibung

Einstellbereich &

Funktionsbeschreibun

Ex-Faktor
y-Wert

Anderung

F130 Menge des Hilfsmediums 0~2 0 X
Dauerbetriebszeit der X
F131 1-9000 min 60
Hilfspumpe
F132 Verriegelungszeit der 1-250's 5 o
Hilfspumpe
Hochgeschwindigkeitsbetri o
F133 eb 1-250' s 60
Zeit
Betriebszeit bei niedriger o
F134 1-250' s 60
Drehzahl
F135 Stoppdruckstufe 1-150 % 95 ©
Stoppniveau stufenlos o
F136 . 1-250' s 30
Zeit
F137 Weckpegel 1-150 % 80 ©
F138 Schlaf-Frequenz 0,0-1000,0 Hz 20,00 ©
D hlaf-
F139 auer der Schia 1-250's 20 o
Frequenz

5.8 Parameter der Motorik

Funktion
Code

Funktionsbeschreibung

Einstellbereich &
Funktionsbeschreibung
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RIOISTENETIng
F140 Nennleistung des Motors Einstellung geman Motortypenschild * X
F141 Nennspannung des Motors Einstellung geman Motortypenschild * X
F142 Nennstrom des Motors Einstellung geman Motortypenschild * x
F143 Anzahl der Motorpole 0222 04 x
Nenndrehzahl von
F144 00--9999 1440 X
Motor
Automatische o
F145 Drehmomentkompensatio | 0.0-10,0 % 20 X
n
Kompensation
F146 Leerlaufstrom des Motors 0his 100 % 40 x
F147 Motor-Schlupfkompensation 0-1,0 0,000 x
) X
Maximale Frequenz der
F148 0,0-20,0 Hz 20
Motor-
Schlupfkompensation
Motorschlupfkompensation o
F149 0--200 ms 10
Filterzeit
F150 AVR-Funktion 0 bis 1 1 x
F151 Automatische Energiesparfunktion| R 00 X
Funktion 0.0~200% :
F152 Neustartzeit nach Storung 0,2-250's 1,0 °©
Auswahl des Neustarts nach 0: Ungiiltig 1:
F153 N " 0
voriibergehendem Stopp Frequenznachfiihrung
F154 s 05 X
Zulassige Dauer der 0,1~5,0s g
F155 Leistungsstorung . 00
0 bis 10
Anzahl der Neustarts nach einer
Storung

5.9 PID-Funktionsparameter

Funktions . Einstellbereich und Ex-Faktor .
Funktionsname Anderung

code Beschreibung des y-Wert

Inhalts

Proportionalkonstante P
F156 0,0~1000,0 % 100,0 o
Integrationszeit | 0,1 bis 3600,0 s O schlieRen
F157 20 )
Integration
Ableitungszeit D
F158 0,01-10,00 s, 0 — keine Ableitung 0 o
28

https://www.oyostepper.de/


https://www.oyostepper.de/

Hochleistungs-Mini-Frequenzumrichter der V70-Serie mit

VERTOISIEIETIng

F159 Sollwert 0,0 bis 100,0 % 0

Stellenzahl der Einheit: PID-
Einstellungskanal
0: Einstellung tiber F159

1: Al
F160 Einstellung des PID-Kanals 2: AI2 10
Zehnerstelle: PID-Ruckfiihrung
Kanal

0: Al 1: A2

F161 PID-Obergrenze 0~100 % 100

F162 PID-Untergrenze 0~-100 % 0
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5.10 Parameter der Kommunikationsfunktionen

Funktion Einstellbereich und Ex-Faktor "
Funktionsname Anderung

Code Inhaltsbeschreibung y-Wert

Kommunikationsadresse

F163 Kommunikation 0~250 1
Ubertragungsgeschwindigkeit
F164 03 2 X
Kommunikationsdaten
F165 0-5 3
Modus
F166-F168 Reserve

0: Standard-Modbus-Protokoll

Auswahl des
F169 0 X

Kommunikationsprotokolls

5.11 Parameter der Uberwachungsfunktion

Funktionsco Einstellbereich und Beschreibling Werkseinste

Funktion Anderung
de des Inhalts llung
Auswahl der 0~11
F170 o _ 4
Erweiterungsanzei 0: wird nicht angezeigt
ge 1 1: PID-Ruckflihrungswert
2: Betriebsdrehzahl
3: PID-Sollwert 4:
Busspannung
5: Kiihlkorpertemperatur 6: °
Zahler
Auswahl der
F171 7: Ausgangsdrehmoment 5
Erweiterungsanzei
8: Status der Eingangsklemme
ge2
9: Al1 10: A2 11: PFI
Fehlerbehebung *
F172 00-10 (01 steht fiir Fehlerbehebung)
Nennspannung des Einstell R h Maschi el
F173 Frequenzumrichters nstefiung Je nach Maschinenmode
Nennstrom des Einstellung entsprechend dem .
F174 i Maschinenmodell A
F175 Frequenzumrichters 0: Konstantes Drehmoment 1: 0
Typ des Liiftermodell 0
F176 Frequenzumrichters 0: 50 Hz 1: 60 Hz
Frequenzstandard
des Frequenzumrichters
F177 —_—
Unerwarteter Fehler 1
F178 Unerwarteter Fehler 2 Hinweis: —_—
F179 Unerwarteter Fehler 3 ——bedeutet, dass kein Fehlerprotokoll A
vorliegt
Unerwarteter Fehler 4
F180 —_—
30

https://www.oyostepper.de/


https://www.oyostepper.de/

Hochleistungs-Mini-Frequenzumrichter der V70-Serie mit

v

F181 Software-Versionsnummer | 00-02 00

F182 Laufzeit 0 bis 3600 s

Gesamtlaufzeit

F183 Obis 65.535h
F184 Anzeigefaktor fiir Drehzahl 0,000 bis 9,999 1,000
Ohis5

0: Ausgangsfrequenz

1: Einstellfrequenz
Auswahl der
F185 2: Ausgangsstrom 0
voreingestellten
. 3: Ausgangsspannung
Startanzeige

4: Einstellung tiber F170

5: Einstellung Gber F171

F186 his F250 Reserve
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Nr. 6 Detaillierte Funktionsbeschreibungen

6.1 Grundlegende Funktionsparameter

Werkseinst "
Einstellbereich Einheit SHSeINSI® | Anderung
llung
Parametersperre 0-1 1 0 X

0: Ungliltig

1: Giiltig (Parametersperre, d. h. auer diesem Parameter kdnnen keine anderen Parameter geandert werden.)
Dieser Parameter verhindert Fehlbedienungen durch Unbefugte, die zu unnétigen Gefahren und Fehlern fiihren
kénnen. Nach der Sperrung der Parameter kann die aktuelle Frequenz jedoch tiber die Tasten A und V¥ geandert
werden.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Auswahl der Betriebsart 0-2 1 0 X

0: Tastatureinstellung (Der Betriebsbefehl wird (iber die Tastatur eingegeben.)

1: Einstellung Uber externe Anschliisse (Der Betriebsbefehl wird liber 6 programmierbare Eingangsanschliisse
eingestellt.)

2: Einstellung der Kommunikationsschnittstelle (Der Betriebsbefehl wird tiber die Kommunikationsschnittstelle
Uibertragen.)

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Auswahl der Frequenzeinstellung 0-3 1 0 X

0: Tastatureingabe (FO03 der bisherigen Betriebsfrequenz wird tiber die Tastatur eingestellt.)

1: AnaloggréRen-Einstellung (Die friihere Betriebsfrequenz wird {iber analoge Eingangssignale gesteuert, und der
Signaltyp wird durch FO70 festgelegt. Siehe FO70—F076 fir die entsprechenden Parameter.)

2: Einstellung der Kommunikationsschnittstelle (Die aktuelle Betriebsfrequenz wird tUber die serielle Schnittstelle
eingestellt.)

3: Potentiometer der Tastatur (Die aktuelle Betriebsfrequenz wird Giber den Potentiometerdrehknopf
auf der Tastatur eingestellt.

5: Einstellung des Impulseingangs

6: Einstellung der analogen GroRen Al1+Al2

Einstellbereich Einheit Ex-Faktor Anderung

Hauptfrequenz 0,0 bis 1000,0 Hz 0,01 Hz * o

Wird die Frequenzoption Uber die Tastatur eingestellt, wird die Frequenz mit dem in FOO03 eingestellten Wert
betrieben. Wahrend des Betriebs kann die aktuelle Betriebsfrequenz mit den Tasten A und

¥ geandert werden. Im Mehrsegmentbetrieb wird die Hauptfrequenz als Frequenz | bezeichnet. Wenn F002 auf 1
eingestellt ist, d.h. wenn eine externe AnaloggroRe eingestellt ist, wird die Frequenz | durch die AnaloggréRe der
externen Anschliisse festgelegt. Die Einstellung der Hauptfrequenz ist durch die maximale Betriebsfrequenz
begrenzt.

Relevante Parameter: FO02 und F080. Diese Parameter sind wahrend des Betriebs einstellbar.
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Einstellbereich i Einheit Werkseinstellun|  Anderung
9
Referenzfrequenz 0,1 bis 1000,0 Hz 0,01 Hz 50,00 «

Diese Einstellung muss gemaR der auf dem Typenschild des Motors angegebenen Nennbetriebsspannung und -
frequenz vorgenommen werden. Im Allgemeinen darf der Frequenzeinstellwert nicht willkiirlich geadndert werden.
Bei Verwendung eines Spezialmotors muss die Einstellung entsprechend den Parametereigenschaften des Motors
korrekt vorgenommen werden, da es andernfalls zu Schaden am Gerat kommen kann.

FO05 Einstellbereich Einheit Ab Werk Anderung

Maximale

10,0~1000,0 Hz 0,01 Hz 50,00 X
Betriebsfrequenz

Dieser Parameter legt die maximale Betriebsfrequenz des Frequenzumrichters fest.

Einstellbereich Einheit Tatsachlicher | Anderung
Wert
Zwischenfrequenz
a 0,1 bis 1000,0 Hz 0,01 Hz 50 X

Mit diesem Parameter kann der Zwischenfrequenzwert in jeder V/F-Kurve eingestellt werden. Eine falsche
Einstellung fiihrt zu einem unzureichenden Anlaufdrehmoment des Frequenzumrichters oder zu einer
Uberstrombelastung des Motors und kann sogar zum Auslésen des Frequenzumrichters fiihren. Der Einstellwert
der Zwischenfrequenz ist durch den Wert der Referenzfrequenz begrenzt.

Einstellbereich Einheit Ex-Faktor Anderung

Mindestfrequenz 0,1 bis 200,0 Hz 0,1 Hz 05 X

Dieser Parameter legt den minimalen Startfrequenzwert in der V/F-Kurve fest.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung|  Anderung

Maximale Spannung 0,1-* 01V 220/380 X

Dieser Wert ist gemaR dem Nennwert auf dem Typenschild des Motors einzustellen. Der werkseitige Wert betragt
bei der 380-V-Ausfiihrung 380 V, bei der 220-V-Ausfiihrung 220 V und bei der 110-V-Ausfiihrung 110 V. Der
Einstellbereich dieses Parameters ist durch die Spannungsklasse des Frequenzumrichters begrenzt. An
Standorten, an denen der Motor relativ weit vom Frequenzumrichter entfernt ist, kann dieser Wert entsprechend
erhéht werden.

Einstellbereich Einheit Fabrik- Anderung
Einstellung
Zwischen-Spannung 0,1~510,0 V 01V * X

Mit diesem Parameter kdnnen Zwischen-Spannungswerte in jeder V/F-Kurve eingestellt werden. Eine falsche
Einstellung kann zu Uberstrom im Motor, unzureichendem Drehmoment oder sogar zur Abschaltung des
Frequenzumrichters flihren. Eine Erhéhung der Zwischen-Spannung kann das Ausgangsdrehmoment erhéhen,
wobei gleichzeitig der Ausgangsstrom ansteigt. Bitte Uiberwachen Sie bei der Anderung dieses Parameters den
Ausgangsstrom, um Uberstrom und eine Abschaltung des Frequenzumrichters zu vermeiden.

Der Einstellwert fiir die Zwischenspannung wird durch den maximalen Spannungseinstellwert begrenzt. Wenn die
Zwischenspannung einen bestimmten Wert erreicht, kann die Drehmomentkompensation ihre Wirksamkeit
verlieren.
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Nitzlichkeit. Erhdhen Sie bei der Anpassung dieses Parameters den Ausgangsstrom des Frequenzumrichters
entsprechend der mechanischen Last langsam von einem niedrigen auf einen hohen Wert, bis die
Anlaufbedingungen erfiillt sind, und erhéhen Sie den Strom nicht mit groRen Spriingen, da es sonst zum Auslsen
des Frequenzumrichters oder zu Geréteschaden kommen kann.

\ v \
220 220 220
55

50 0.0.5 25 50 50 ¢
v
380 a¥o
21.5 110 45 |-
13.5 / 161.. 20 |-
00525 50 0 0.5 25 50 00525 50
Constant torque Low targue High torque
Abbildung 6-1 Gangige Kurven und Einstellwerte
Einstellwert Einheit Ex-Faktor Anderung
Verstarkungsspannung
0,1~-380,0 V 01V * X
des Niederfrequenz-
Drehmoments

Dieser Parameter legt den niedrigsten Startspannungswert in der V/F-Kurve fest. Der Einstellwert von FO10 wird
durch die Spannung der maximalen Betriebsfrequenz begrenzt. Dieser Parameter kann das unzureichende
Drehmoment bei niedriger Frequenz ausgleichen, jedoch darf die Drehmomentkompensation nicht zu groR sein und
sollte entsprechend den tatséchlichen Gegebenheiten langsam von einem niedrigen auf einen héheren Wert
eingestellt werden. Eine unzureichende Kompensation kann bei niedrigen Frequenzen zu einem zu geringen
Drehmoment fiihren, wéhrend eine iberméRige Kompensation ein zu hohes Drehmoment verursachen und StéRe
an der Maschine erzeugen kann; in schweren Fallen kann dies sogar zum Auslésen des Frequenzumrichters
fihren. Die V/F-Kurven werden durch die Parameter FO06-F010 festgelegt. Dieses Handbuch enthalt mehrere
gangige V/F-Kurven als Referenz, wie beispielsweise in Abbildung 6-1 dargestellt. Die spezifischen Kurven sind
entsprechend den mechanischen Lastcharakteristiken einzustellen.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellun|  Anderung
g
Untergrenze der Frequenz 0,0~-1000,0 0,01 Hz 0,00 o

Die untere Frequenzgrenze dient dazu, Fehlbedienungen durch das Betriebspersonal zu verhindern und eine
Uberhitzung oder andere mechanische Stérungen aufgrund einer zu niedrigen Motorbetriebsfrequenz zu
vermeiden. Die
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muss der eingestellte Wert fiir die untere Frequenzgrenze kleiner sein als der eingestellte Wert fiir die obere
Frequenzgrenze.

F012

Antriebssteuerungsmodus 0: VF 1: Vektorregelung

Einstellbereich Einheit Ex-Faktor Anderung

Parameter zuriicksetzen 00~~10 1 00 X

Wenn die Einstellung der Parameterwerte fehlerhaft oder abnormal ist, setzen Sie diese auf 08 und fiihren Sie
einen Reset durch, nachdem die Werkseinstellungen wiederhergestellt wurden. Nach der Sperrung (wenn FO00=1)
kénnen die Parameter erst nach Entsperrung zuriickgesetzt werden. Betroffener Parameter: FO0O0.

F014 Einstellbereich Einheit Werkseinste Anderung

llung
Beschleunigungszeit |

F015

Verzbgerungszeit |

F016

Beschleunigungszeit Il

F017

Verzdgerungszeit Il

F018

Beschleunigungszeit 111

F019

Verzogerungszeit |1l

0,1~-6500,0 s 0,1s * o

F020

Beschleunigungszeit IV
(Jog-
Beschleunigun

szeit

Verzogerungszeit IV (Jogging-
Verzbgerungszeit

)

Die Beschleunigungszeit bezeichnet die Zeit, die der Frequenzumrichter benétigt, um von 0 Hz auf die maximale
Betriebsfrequenz zu beschleunigen. Einzelheiten finden Sie unter t1 in Abbildung 6-2; die Verzdgerungszeit
bezeichnet die Zeit, die der Frequenzumrichter benétigt, um von der maximalen Betriebsfrequenz auf 0 Hz
abzubremsen. Siehe t2 in
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Abbildung 6-2.

F
Maximum
operating

frequency

p— —

t1 t2

Abbildung 6-2 Beschleunigungs-/Verzégerungszeitkurven

Die Frequenzumrichter der V70-Serie definieren insgesamt vier Arten von Beschleunigungs-/Verzégerungszeiten,
namlich Beschleunigung/Verzégerung | bis IV. Der Anwender kann je nach Bedarf ber die entsprechende
Funktionsumschaltung der Beschleunigungs-/Verzogerungszeit an den externen Schaltklemmen verschiedene
Beschleunigungs-/Verzogerungszeiten auswahlen; auBerdem kann er im Betrieb mit intern gesteuerter
Mehrsegmentdrehzahl Uber die entsprechenden Parameter der intern gesteuerten Mehrsegmentdrehzahl
verschiedene Beschleunigungs-/Verzégerungszeiten auswahlen.

Im Allgemeinen ist beim Frequenzumrichter standardméaRig die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit | eingestellt.

Der werkseitige Wert fir die Beschleunigungs-/Verzogerungszeit | ist je nach Modell festgelegt, und die
Beschleunigungs-/Verzégerungszeit 1V bezieht sich auf die Jog-Beschleunigungs-/Verzégerungszeit.

Relevante Parameter: F044—-F049, F084, F085.

X . o Werkseinstellung "
Einstellbereich Einheit Anderung
Wert
Not-Aus 0,1~-6500,0 s
0,0 — siehe Not-Aus, der durch Ausrollen bis 01s 0,0 o
Abbremszeit
zum Stillstand ausgeldst wird

Der Auslaufstopp des Frequenzumrichters wird durch die Auslaufzeit bei einem Not-Aus-Befehl festgelegt. Betrégt die
Auslaufzeit 0,0, bedeutet dies, dass der Not-Aus-Befehl durch Ausrollen bis zum Stillstand ausgefiihrt wird. Der Not-Aus-
Befehl kann Uber die Funktion des digitalen Eingangs 13 (Not-Aus) empfangen werden.

6.2 Parameter der Anwendungsfunktionen

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Rickwértslaufsperre 0~1 1 1 X

0: Ruckwartslauf gesperrt  1: Rickwartslauf zuldssig

Diese Parametereinstellung wird an Standorten angewendet, an denen der Motor nicht umkehrbar ist, um
Fehlbedienungen durch das Bedienpersonal zu vermeiden. Wenn der Rickwartslauf gesperrt ist, kann sich der
Motor nur vorwarts und nicht riickwarts drehen.
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YV EKIOTSIEUETIn,
Werkseinstellung N
Einstellbereich Einheit Anderung
Wert
Stopp-Taste ist gliltig oder nicht 0~1 1 1 X

0: Die STOP-Taste ist ungliltig 1: STOP-Taste ist aktiv

Wenn sich der Steuerungsmodus auf die externe Terminalsteuerung oder die Kommunikationssteuerung
bezieht, kann Uber die STOP-Taste am Bedienfeld festgelegt werden, ob diese giiltig sein soll. Bei Auswahl von
,gultig" stoppt das Bedienfeld den Frequenzumrichter. Ist ein Neustart erforderlich, muss zunachst das Laufsignal
entfernt und anschlieBend der Frequenzumrichter neu gestartet werden

Dieser Parameter ist nur gliltig, wenn FO01 auf 1 oder 2 eingestellt ist.

Einstellbereich Einheit Werkseinste Anderung
llung
Startmodus 0--1 1 0 X

Je nach Anforderung der jeweiligen Anlage kdnnen zwei verschiedene Anlaufmodi eingestellt werden.

0: Start ab Startfrequenz. Wenn F029 auf Null eingestellt ist, ist die Gleichstrombremsung beim Start
deaktiviert und der Start erfolgt ab der Startfrequenz. Wenn F029 nicht Null ist, ist die Gleichstrombremsung beim
Start aktiviert; beim Start wird zunachst die Gleichstrombremsung aktiviert und anschlieRend der Start ab der
Startfrequenz (F027) durchgefiihrt.

1: Frequenzverfolgungs-Anlauf: Dieser Parameter kann zum Wiederanlaufen von Lasten mit hoher Tragheit
verwendet werden. Beim Wiederanlaufen sorgt die vom Frequenzumrichter eingestellte Frequenz fiir eine
Frequenzverfolgung nach unten. Beim Wiederanlaufen kann der Betriebsbefehl ausgefiihrt werden, ohne dass die
Anlage vollstandig zum Stillstand kommt, und bei Anlagen mit hoher Tragheit kann durch den
Frequenzverfolgungs-Anlauf Zeit gespart werden. Einzelheiten finden Sie in Abbildung 6-3.

Siehe P027, P029 und P031 fiir die entsprechenden Parameter.

Operating command

Set frequency
Qutput frequency
Qutput power supply_m

Abbildung 6-3 Frequenznachfiihrender Anlauf

[Hinweis] Wahrend des frequenzgefiihrten Anlaufs bewirkt die vom Frequenzumrichter eingestellte Frequenz
eine Frequenzabwartsnachfiihrung, wobei die Nachfiihrung bei maximaler Drehzahl erfolgt. Wahrend des Anlaufs
kann der Strom relativ hoch sein, und es kdnnen Uberstrom- oder Blockiererscheinungen auftreten. Es ist darauf zu
achten, den Nachfiihrungsstrompegel entsprechend einzustellen. F033 wird im Allgemeinen auf etwa 100
eingestellt und sollte konkret entsprechend der mechanischen Tragheit festgelegt werden.

Einstellbereich Einheit Werkseinste Anderung
llung
Stoppmodus 01 1 0 x

0: Beim Auslaufen ist die Gleichstrombremse deaktiviert, wenn F030 auf 0 gesetzt ist. Ist die Gleichstrombremse
deaktiviert, bremst der Frequenzumrichter bis zur Stoppfrequenz ab und unterbricht die Ausgangsleistung,
woraufhin der Motor im Freilauf zum Stillstand kommt. Ist FO30 nicht auf O gesetzt, ist die Gleichstrombremse
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— - — VeKTorsieucrung - -
aktiviert; nachdem der Frequenzumrichter bis zur Stoppfrequenz abgebremst hat, wird der Motor mittels
Gleichstrombremse zum Stillstand gebracht. Beim Anhalten wird die Gleichstrombremse in der Regel fiir das
Anhalten in einer bestimmten Position oder fiir die Positionsregelung verwendet. Hinweis: Die haufige Verwendung
der Gleichstrombremse kann zu einer Uberhitzung des Motors fiihren. Relevante Parameter sind F028, FO30 und
FO031.

1: Nach einem Freilauf-Stopp: Wenn der Frequenzumrichter einen Stoppbefehl erhalt, unterbricht er sofort die
Leistungsabgabe, und der Motor kommt im Freilauf zum Stillstand. In diesem Modus ist die Gleichstrombremse
deaktiviert.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Startfrequenz 0,1~-30,0 Hz 0,1 Hz 05 X

Die Startfrequenz bezieht sich auf die anfangliche Startfrequenz des Frequenzumrichters. Wenn die Startfrequenz
beispielsweise auf 5,0 Hz eingestellt ist, |auft der Frequenzumrichter nach dem Start bei 5,0 Hz im Bereich
zwischen 5,0 Hz und der maximalen Betriebsfrequenz.

Relevante Parameter: F025, F029 und F031.

Einstellbereich Einheit Workseinstellu Anderung
ng
Stoppfrequenz 0,1bis 30,0 Hz 0,1Hz 05 x

Wenn sich der Frequenzumrichter im Verzégerungsstopp befindet und die Frequenz auf die Stoppfrequenz abfallt,
unterbricht der Frequenzumrichter die Ausgangsleistung oder leitet einen Gleichstrombremsstopp ein.

Wenn FO30 auf 0 gesetzt ist, ist die Gleichstrombremsung beim Anhalten deaktiviert und der Frequenzumrichter
unterbricht die Ausgangsleistung, sobald die Frequenz auf den Wert FO28 sinkt. Wenn FO30 aktiviert ist, bremst der
Frequenzumrichter mit Gleichstrombremsung ab, sobald die Frequenz auf den Wert F028 sinkt.

Relevante Parameter: F028, FO30 und F031.

Werkseinstellung "
Einstellbereich Einheit Anderung
Wert
DC-Bremszeit bei 0,0~250s 01s 0,0 x

Dieser Parameter 16st den Gleichstrombremszustand aus, wenn er auf ,Start® eingestellt ist, und bestimmt die
Dauer des Gleichstrombremsstroms des Motors. Ist er auf Null eingestellt, ist die Gleichstrombremse deaktiviert.
Einzelheiten finden Sie in Abbildung 6-4.

Die Gleichstrombremsung beim Anlauf wird in der Regel verwendet, wenn sich die Last im Stillstand des Lifters
bewegen kann, da sich der Motor vor der Spannungsausgabe des Frequenzumrichters im Freilauf mit
unbestimmter Drehrichtung befindet. Daher kann vor dem Anlauf eine Gleichstrombremsung durchgefiihrt und
anschlieend der Motor gestartet werden, um ein Auslésen des Motors zu vermeiden.
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Die Parameter sind gliltig, wenn F025 auf Null gesetzt ist. Siehe F028, F029 und F031 fiir die entsprechenden
Parameter.

Fo27 FO28 |

FO29 | T

Abbildung 6-4 Gleichstrombremszeit beim Anlaufen Abbildung 6-5 Gleichstrombremszeit beim Stoppen

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

DC-Bremszeit beim Anhalten 0,0~250s 0,1s 00 X

Wenn dieser Parameter auf einen Wert ungleich Null eingestellt ist, ist die Gleichstrombremsung beim Anhalten
aktiv und die vom Motor vorgesehene Gleichstrombremszeit wird angewendet. Beim Anhalten wird die
Gleichstrombremsung in der Regel fiir das Anhalten in einer bestimmten Position oder fiir die Positioniersteuerung
verwendet. Wenn dieser Parameter auf Null gesetzt ist, ist die Gleichstrombremsung deaktiviert. Einzelheiten
finden Sie in Abbildung 6-5.

Dieser Parameter ist giiltig, wenn F026 auf Null gesetzt ist. Siehe F026, F028 und FO031 fir entsprechende
Beschreibungen.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Gleichstrombremsstufe 0,0~~20,0 % 0,1% 20 X

Mit diesem Parameter lasst sich die Eingangsspannung fiir die Gleichstrombremsung des Motors beim Starten und
Stoppen einstellen und so anpassen, um unterschiedliche Bremsspannungen zu erzielen. Der Parameter muss
langsam von einem niedrigen auf einen hohen Wert erhoht werden, bis ein ausreichendes Bremsmoment erreicht
ist; andernfalls wird der Motor beschadigt.

Bei maximaler Betriebsfrequenz ist eine Spannung von 100 % zu verwenden.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Frequenznachlaufzeit 0,1~20,0s 0,1s 50 X

Im Falle einer externen Ausnahme oder eines voriibergehenden Stromausfalls wird dieser Parameter als
Frequenznachfiihrzeit festgelegt, wenn der Frequenzumrichter die Frequenznachfiihrung durchfiihrt. Beim
Anfahren und Stoppen einiger Lasten mit groRer Tragheit geht beim Neustart nach vollstdndigem Stillstand der
Maschine viel Zeit verloren, da die Lasttragheit grof® ist. Nach Aktivierung der Frequenznachfihrung kann das
Anfahren ohne vollstdndigen Stillstand der Maschine erfolgen. Der Frequenzumrichter fihrt die
Frequenznachfiihrung von oben nach unten mit der eingestellten Frequenz durch und beschleunigt nach der
Nachfiilhrung weiter auf die eingestellte Frequenz.

39
https://www.oyostepper.de/


https://www.oyostepper.de/

Hochleistungs-Mini-Frequenzumrichter der V70-Serie mit

Einstellung Einheit Werkseinstellung Anderung

Frequenznachfiihrung

—~ 9
Strompegel 0~200 % 1% 180 x

Wenn der Frequenzumrichter die Frequenznachfiihrung durchfihrt, muss der Ausgangsstrom diesen eingestellten
Wert als Schwellenwert einhalten. Ist der Ausgangsstrom groRer als dieser Schwellenwert, wird die Frequenz
gesenkt, bis der Strom unter den Schwellenwert fallt, und anschlieRend wird die Frequenznachfiilhrung erneut
durchgefihrt.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Anstiegszeit der

Spannung wihrend der 0,1~100s 01s 05 °

Frequenznachfiihrung

Wenn der Startmodus des Frequenzumrichters auf Frequenznachfiihrung eingestellt ist, findet ein
Spannungsanstiegsprozess statt. Ist der Spannungsanstieg zu schnell, ist der Strom sehr hoch und die
Nachfiihrung erfolgt schnell. Ist der Spannungsanstieg langsam, ist der Strom gering und die Nachfiihrung erfolgt
ebenfalls langsam. Als allgemeine Einstellungsregel gilt: Bei Maschinen mit geringer Leistung sollte F034 auf einen
niedrigen Wert eingestellt werden, bei Maschinen mit hoher Leistung hingegen auf einen héheren Wert.

F035- F040 Reserve

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Tragerfrequenz 0~15 1 * X

Die Tragerfrequenz steht in Zusammenhang mit elekiromagnetischen Stérungen des Motors sowie mit der
Warmeentwicklung des Frequenzumrichters und dessen Auswirkungen auf die Umgebung. Siehe folgende Tabelle:

Elek eh N .
TgsimneE ektromagnetische W Stérungen in der
Stégstrahlun Umgebung
Gering GroR Klein Klein
GrofR Gering GroBy GroBy

Tragerzuordnungstabelle:

Einstellwert 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1" 12 13 14 15

Tragerfrequ
enz in kHz 2 3 4 5 6 7 8 9 (10| 1 12| 13| 14| 15| 16

Je hoher die Tragerfrequenz ist, desto geringer ist das elektromagnetische Rauschen des Motors, jedoch sind die
Storungen anderer Systeme starker und die Warmeentwicklung des Frequenzumrichters groRer. Bei relativ hoher
Umgebungstemperatur und relativ hoher Motorlast kann die Tragerfrequenz entsprechend reduziert werden, um die
Warmeeigenschaften des Frequenzumrichters zu verbessern.
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Der werkseitige Wert der Tragerfrequenz ist je nach Modell voreingestellt.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Jog-Frequenz 0,0~1000,0 Hz 0,1Hz 5,00 ©

Dieser Parameter ermdglicht die Jog-Funktion bei Maschinentests; der Jog-Betrieb kann ausschlieflich tber die 6-
poligen programmierbaren Anschllisse realisiert werden. Die Jog-Frequenz wird durch die maximale
Betriebsfrequenz und die untere Frequenzgrenze begrenzt. Wenn die Jog-Funktion aktiviert ist, werden keine
anderen Betriebsbefehle akzeptiert, und die Beschleunigungszeit der Jog-Frequenz wird durch die
Beschleunigungszeit IV bestimmt. Nach dem Loslassen der Jog-Taste stoppt der Frequenzumrichter sofort die
Ausgabe. Zur Realisierung der Jog-Funktion stellen Sie bitte einen der entsprechenden 6-poligen
programmierbaren Anschliisse auf 07 oder 08 ein.

Die Jog-Funktion ist nur im ausgeschalteten Zustand gliltig, wéhrend des Betriebs jedoch

nicht. Die entsprechenden Parameter finden Sie unter FO44—-F049.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

S-Kurvenzeit 0,0~6500,0 s 01s 0,0 ©

Dieser Parameter dient zur Einstellung eines stoRfreien Sanftanlaufs oder Sanftstopps beim Starten oder Stoppen
des Frequenzumrichters; wenn die S-Kurve aktiviert ist, erzeugt der Frequenzumrichter Beschleunigungs-
/Verzdgerungskurven mit unterschiedlichen Drehzahlen entsprechend der Beschleunigungs-/Verzégerungszeit. Eine
Beschreibung der S-Kurvenzeit finden Sie in Abbildung 6-6.

Wenn F043 auf Null gesetzt ist, ist die S-Kurve ungiltig, d. h., es erfolgt eine lineare Beschleunigung und
Verzégerung, unabhangig von einer Blockiersituation. Dieser Parameter ist gliltig, wenn F014 kleiner als F043 ist,
vorausgesetzt, die tatsachliche Beschleunigung betrégt (FO14 + F043)/2.

r

F F043

FO014

F043 t
Abbildung 6-6 S-Kurvenzeit

6.3 Funktionsparameter der Ein-/Ausgangsklemmen

F044 Einstellbereich Einheit Werkseinstellung | Anderung |
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SRTOTISTIeToNT
Funktion des Anschlusses X1 02
F045
03
X2-Terminalfunktion
F046
14
Fo47 00~-32 1 x
22
X4-Anschlussfunktion
F048
23
X5-Anschlussfunktion
F049
24
X6-Klemmenfunktion
01: RUN (Betrieb; kann in Kombination mit anderen Klemmen verschiedene Steuerungsmodi
bilden.)
02: FOR (Vorwartsdrehung)
03: REV (Ruckwartsdrehung)
04: STOP (Anhalten)
05: FOR/REV (Umschaltung zwischen Vorwarts- und Riickwartslauf, die auch tber eine

Dreileiterverbindung aktiviert werden kann. Einzelheiten finden Sie im folgenden Text.)

06: JOG (Jog)

07: Jog vorwarts, mit den zugehdrigen Parametern F020, F021, F042. 08: Jog

rickwarts, mit den zugehdrigen Parametern F020, Fez1, F042. 09: Start des

externen Steuer-Timers 1

10: Start des extern gesteuerten Timers 2

Bei SchlieBung des Kontakts wird der Timer gestartet. Nach Ablauf der Zeit wird der Multifunktionsausgang
aktiviert.

11: Erzwungene Frequenzumschaltung geméan F003 einstellen.

12: Bei Uberhitzung des Kiihlkérpers oder des Motors dient dieser Kontakt zur Erkennung, um Motor und
Frequenzumrichter zu schitzen.

13: Die Notabschaltung kann externe Fehlersignale wie z. B. einen Not-Aus empfangen. 14: Nach
Behebung des Fehlers kann ein Reset durchgefiihrt werden.

15-16: Reserviert

17: Auswahl der Beschleunigungs-/Verzégerungszeit | 18:
Auswahl der Beschleunigungs-/Verzégerungszeit |l

Hier werden vier Auswahimdglichkeiten fir die Beschleunigungs-/Verzégerungszeiten des Frequenzumrichters
aufgefiihrt.
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19: Mehrsegment-Drehzahl |
20: Mehrstufige Drehzahlregelung |1

21: Mehrstufige Drehzahlregelung Il (Die 16-Segment-Drehzahl kann mit den Mehrsegment-
Drehzahlmodi |, Il, Ill und IV eingestellt werden.)

22: Hohe Drehzahl

23: Mittlere Geschwindigkeit

24: Niedrige Geschwindigkeit

Durch die Kombination von hoher, mittlerer und niedriger Drehzahl lassen sich drei Betriebsmodi mit
unterschiedlicher Frequenz realisieren, wobei das Signal mit dem hoéchsten Wert Vorrang hat. Die drei

Drehzahlarten werden jeweils durch die Frequenzen Il, Il und IV bestimmt.

25: PID darf geschlossen werden; die PID-Funktion ist aktiviert und darf nur wahrend des Betriebs wirksam
sein.

26: Mehrstufige Drehzahl IV 27: UP-
Funktion
28: DOWN-Funktion

Bei Betatigung dieser Klemme erhoht oder verringert sich die Frequenz des Frequenzumrichters um eine
Einheit. Wird der Schalter gedriickt gehalten, andert sich die Frequenz gleichmaRig, nachdem sie zunachst
schnell bis zu einem gewissen Grad angestiegen oder gesunken ist. Je nach Parametereinstellung kann die
geanderte Frequenz im Falle eines Stromausfalis und bei der Wiederherstellung gespeichert werden oder

nicht.
29: Vorlaufzulassung (Bei Auslosen dieses Kontakts ist die Zugkraftbetatigung zulassig.)
31: Impulszéhler (Diese Klemme kann Impulssignale mit einer Frequenz von maximal 250 Hz

empfangen und nach der Einstellung als Zahler die Impulse zahlen.)

32: Zahler-Reset (Durch Betatigen dieses Kontakts wird der aktuelle Zahlstand

geldscht, ,C00" angezeigt und der Zahlvorgang neu gestartet.)

’ Dreileiteranschluss
Fur den Dreileiteranschluss sind drei Multifunktionsanschliisse zu verwenden, um das Umschalten zwischen
Vorwarts- und Ruckwartsdrehung zu ermdéglichen, was haufig bei optoelektronischen Schaltern und in anderen
Anwendungen zum Einsatz kommt, wie in Abbildung 6-7 dargestellt.
(1) Beschreibung der Tasten
B1: Vorwarts-Taste (normalerweise offen), mit steigender Flanke B2:
Riickwarts-Taste (normalerweise offen), mit steigender Flanke
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B3: Stopp-Taste (normalerweise geschlossen), mit aktiver Flanke
(2) Parametersatz

F001=1 bei externer Klemmensteuerung

F044=02 X1 ist als Vorwartsfunktion eingestellt

F045=03 X2 ist als Ruickwartsfunktion eingestellt

F046=04 X3 ist als Stoppfunktion eingestellt
(3) Beschreibung der Betatigung

Das Auslésen von X1 aktiviert den Frequenzumrichter im

Vorwartsbetrieb (Start); das Auslésen von X2 aktiviert den

Frequenzumrichter im Riickwartsbetrieb;

Das Trennen des normalerweise geschlossenen Tasters B3 bewirkt den Stopp des Frequenzumrichters.

B3 k1
|
k2
Abbildung 6-7 Dreileiter-Schaltplan Abbildung 6-8 Zweidraht-Schaltplan

@ Zweidrahtanschluss

Aktivieren Sie Start, Stopp sowie das Umschalten zwischen Vorwarts- und Riickwartslauf, wie in Abbildung
6-8 dargestellt. K1 und K2 beziehen sich auf den effektiven Pegel.
(1) Parametersatz: FO01=1 (externe Klemmensteuerung), F044=01 (X1 ist auf die Funktion ,RUN" eingestellt),
F045=05 (X2 ist auf die Funktion ,Vorwarts/Rickwarts-Umschaltung* eingestellt). Beim SchlieRen von K1 lauft der
Frequenzumrichter im Freilauf. Der Frequenzumrichter lauft vorwérts, wenn K2 offen ist, und rickwarts, wenn K2
geschlossen ist.
(2) Parametereinstellung: FOO1=1 (externe Klemmensteuerung), F044=02 (X2 ist auf Vorwartslauf eingestellt),
F045=03 (X2 ist auf Rickwartslauf eingestellt). Beim SchlieRen von K1 lauft der Frequenzumrichter im Vorwartslauf
und im Rickwartslauf, wenn K2 geschlossen ist.

‘ Auswahl der Beschleunigungs-/Verzégerungszeiten | & Il

Klemme X4 Klemme X5 Ergebnis

AUS Beschleunigungs-/Verzégerungszeit |

Beschleunigungs-/Verzégerungszeit Il

Beschleunigungs-/Verzégerungszeit IlI

Beschleunigungs-/Verzégerungszeit IV

[Beschreibung] 1) Diese Funktion ist aktiviert, wenn FO80 auf 0, 2 und 3 eingestellt ist, und deaktiviert bei
gestorter und intern gesteuerter Mehrsegmentdrehzahl;

2) Es stehen vier Beschleunigungs-/Verzogerungsoptionen zur Auswahl, die aus beliebigen Kombinationen von zwei
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Multifunktions-Eingangsanschlisse;

3) Die zugehérigen Multifunktions-Eingangsanschliisse sind als Beschleunigungs-/Verzégerungszeitauswahl | und
I festgelegt. Nehmen wir beispielsweise die Anschliisse X4 und X5. Wenn F047 des Anschlusses X4 auf 17 und
F048 des Anschlusses X5 auf 18 eingestellt ist, sind die Beschleunigungs-/Verzégerungszeitauswahl | bzw. |l fiir die
Anschliisse X4 und X5 aktiviert.

‘ Funktion der Anschliisse fiir hohe, mittlere und niedrige Drehzahlen

Ergebnis

Hauptdrehzahl, wobei der Einstellwert von FO03 als Frequenz
dient

AUS Niedrige Drehzahl, wobei der eingestellte Wert von F086 als
Frequenz gilt

EIN/AUS Mittlere Drehzahl, wobei der eingestellte Wert von F087 als

EIN EIN/AUS EIN/AUS Hohe Drehzahl, wobei der Einstellwert von F088 als Frequenz

dient
[Beschreibung] 1) Diese Funktion ist nur aktiviert, wenn FO80 auf 2 eingestellt ist, d. h. wenn die extern gesteuerte
4-Stufen-Drehzahl aktiv ist;

2) Die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit wird (iber den Anschluss zur Auswahl der Beschleunigungs-
IVerzdgerungsart festgelegt;

3) Bei gleichzeitigen Signalen fiir hohe, mittlere und niedrige Drehzahl gilt die Prioritatsreihenfolge: hohe, mittlere
und niedrige Drehzahl.

@ Funktionen »UP“und ,,DOWN*

UrP DOWN \) Ergebnis

EIN AUS Frequenz erhdhen
AUS EIN Frequenz verringern
EIN EIN Frequenz bleibt gleich

[Beschreibung] 1) Die Funktionen ,UP“ und ,DOWN" sind nur aktiviert, wenn die Frequenzquelle (iber die Tastatur
gesteuert wird, d. h. wenn P002 auf 0 gesetzt ist.

2) Die Funktionen ,UP* und ,DOWN" sind wahrend des Betriebs wirksam; im Standby-Modus kann die Frequenz
nicht geéndert werden.

3) Die Betriebsfrequenz steigt nicht weiter an, wenn sie den Maximalwert erreicht hat.

4) Die Betriebsfrequenz sinkt nicht, wenn sie den Minimalwert oder die Untergrenze erreicht.

5) Bei Verwendung der Funktionen ,UP* und ,DOWN* héngt die Anstiegs- und Abfallgeschwindigkeit von der
aktuellen Beschleunigungs-/Verzégerungszeit ab.

6) Wird ,UP* oder ,DOWN" lange gedriickt, steigt bzw. sinkt die Frequenz zunachst schnell bis zu einem
bestimmten Grad und dann gleichmaRig weiter an bzw. ab.

7) Der durch ,UP* oder ,DOWN" geénderte Wert, der tiber die Einstellungen von FO77 und F117 festgelegt wird,
stellt die Stopp-Speicher- oder Stromausfall-Speicherfunktion sicher.

‘ Beschreibung der Zahlerfunktion
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[HoD]
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Abbildung 6-9 Schematische Darstellung der Zahlerfunktion [Beschreibung] 1)
Die Dauer des Triggersignals darf nicht weniger als 2 ms betragen (t1, t2 2 2 ms)
2) Das Erreichen des Zahlwerts entspricht der Betatigung des multifunktionalen Ausgangskontakts.

3) Ein erneutes Zahlen ist erst nach dem Zuriicksetzen des Zahlers moglich;
4) Der Zahler stoppt die Zahlung bei 65535.

F050
Y1-Ausgangsfunktion
F051
Y2-Ausgabefunktion

F052

Ausgangsfunktion der Klemmen KA &

F053

Ausgangsfunktion der Klemmen
FA, FB und FC

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
01
05
00~32 1 00 )
03

01: Anzeigen wahrend des Betriebs Der Kontakt wird bei einer Ausgangs- oder Betriebsanzeige

02: Anzeige bei Drehzahl Null

03: Fehleranzeige

04: Anzeige der Gleichstrombremsung

Gleichstrombremsbetrieb befindet.
05: Anzeige ,Eingestellte Frequenz
erreicht*

06: Anzeige der Beschleunigung
wahrend des Betriebs

07: Anzeige der Beschleunigung
wahrend des Betriebs

08: Anzeige fiir das Erreichen der
Frequenzkonstanz |

09: Anzeige ,Frequenzkonstanz Il
erreicht"

10: Anzeige der
Motorliberlastwarnung

vom Frequenzumrichter.
Der Kontakt wird aktiviert, wenn die Ausgangsfrequenz unter der Anlauf

Der Kontakt wird aktiviert, wenn beim Frequenzumrichter eine Stérung vorliegt.
Der Kontakt wird aktiviert, wenn sich der Frequenzumrichter im

Der Kontakt wird aktiviert, wenn die Ausgangsfrequenz die eingestellte
Frequenz erreicht. Der Kontakt wird aktiviert, wenn sich der Frequenzumrichter
im Beschleunigungszustand befindet.

Der Kontakt wird aktiviert, wenn sich der Frequenzumrichter im Verzégerungsbetrieb
befindet.

Der Kontakt wird aktiviert, wenn die Ausgangsfrequenz die festgelegte
Frequenz (F60) erreicht.
Der Kontakt wird aktiviert, wenn die Ausgangsfrequenz die festgelegte
Frequenz (F61) erreicht.

Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Frequenzumrichter eine Motoriiberlastung
feststellt.
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11: Anzeige der Erkennung eines Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Frequenzumrichter ein hohes Drehmoment
hohen Drehmoments feststellt.

12: Warnanzeige bei Uberlastung des .
Frequenzumrichters Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Frequenzumrichter eine Uberlast erkennt.
13: Anzeige beim Erreichen des

eingestellten Impulszéhlers Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Zahlwert bei Ausfilhrung des externen
14: Anzeige ,Impulszahler (mittel) Zahlers den eingestellten Wert (FO65) erreicht.

erreicht” Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Zahlwert bei Ausfilhrung des externen
15: Anzeige ,Erreichen des externen  zanlers den eingestellten Wert (FO66) erreicht.

Steuer-Timers I Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Timer | den eingestellten Wert

16: Anzeige ,Erreichen des externen

Steuerzeitgebers II* erreicht. Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Timer Il den

17: Warnanzeige bei Unterspannung
eingestellten Wert erreicht.

Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Frequenzumrichter eine Unterspannung erkennt.
18: Anzeige des Abschlusses einer Stufe: Der Kontakt wird aktiviert und nach jeder Stufe wird ein Impuls ausgegeben

bei intern gesteuerter im Programmierbetrieb des Frequenzumrichters.

Mehrstufen-Drehzahl 19:

Anzeige des Der Kontakt wird freigegeben und ein Impuls ausgegeben, nachdem alle Stufen
Prozessabschlusses bei abgeschlossen sind (d. h. nach einem Umlauf) im programmierten

der intern gesteuerten mehrstufigen Drehzahlregelung des Frequenzumrichters.

20: Anzeige der 4-20-mA- Der Kontakt wird freigegeben, wenn das Al-Eingangssignal unterbrochen ist
Trennung und FO70 groRer als 2 ist.

21-24: Reserviert

25: Betétigungsanzeige der Der Kontakt steuert das Starten und Stoppen der Hilfspumpe. Einzelheiten
Hilfspumpe 1 finden Sie in der Beschreibung des Mehrpumpenbetriebs.

26: Betriebsanzeige der Hilfspumpe 2
27: Anzeige ,Befiillung abgeschlossen” Der Kontakt wird aktiviert, wenn die Beflillung abgeschlossen ist, und
automatisch zuriickgesetzt, sobald der Frequenzumrichter stoppt.

28: PID-Warnanzeige fiir Der Kontakt wird aktiviert, wenn die PID-RuckfiihrungsgréRe unter dem
Untergrenze unteren Grenzwert (F162) liegt.

29: PID-Warnanzeige fiir den Der Kontakt wird aktiviert, wenn die PID-RickfiihrungsgréRe den oberen
oberen Grenzwert Grenzwert (F161) Uberschreitet.

30: Anzeige der Aktivierung des Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Frequenzumrichter in Betrieb ist und die
Bremswiderstands Gleichspannung héher als die Bremsspannung ist.

31: Anzeige der Betatigung des Der entsprechende Kontakt wird aktiviert, wenn das Schiitz einrastet.
elektromagnetischen Relais

32: Anzeige der Lifterbetatigung Der entsprechende Kontakt wird aktiviert, wenn die

Frequenzumrichtertemperatur ansteigt oder der Frequenzumrichter lauft.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

A0-Ausgangsfunktion 0~3 1 0 °

Der digitale Frequenzausgang gibt entweder Impulsdaten oder einen analogen Wert von 0—10 V aus. In Kombination mit
F055 kann er nach dem Anschluss an
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entsprechenden Messgeraten mit einem Messbereich unter 10 V.

0: 0-10-V-Analogausgang, entsprechend der Ausgangsfrequenz; 0—10 V entsprechen 0—maximaler
Betriebsfrequenz

1: 0-10-V-Analogausgang, entsprechend dem Ausgangsstrom; 0—10 V entsprechen 0—dem Zweifachen des
Nennstroms des Frequenzumrichters

2: Analogausgang, entsprechend der Gleichstrom-Sammelschienenspannung; 0-10 V entsprechen 0—1000 V
3: Analogausgang, entsprechend der Ausgangs-Wechselspannung; 0-10 V entsprechen 0-510 V/255 V

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

A0 Analogausgang 0~100 % 1% 100 ©

Mit diesem Parameter l&sst sich die Ausgangsspannung des Analoganschlusses anpassen, um
Frequenzmessgerate mit unterschiedlichen Messbereichen zu unterstiitzen und die Geréate zu kalibrieren. Er kann
auch zur Kalibrierung verwendet werden, wenn ein Drehzahimesser mit einem Messbereich von 0-5 V Uber die
Multifunktionsanschliisse angeschlossen ist, um die Betriebsfrequenz anzuzeigen, wobei F055 auf 50 eingestellt ist.

F056 Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Sprungfrequenz 1

F057

Hopping-Frequenz 2 0,0~-1000,0 Hz 0,1Hz 00

F058 )

Hopping-Frequenz 3

F059

0,10 bis 10,00 Hz 0,1 Hz 05

Frequenzsprungbereich

Um mechanische Resonanzpunkte zu vermeiden, werden diese drei Frequenzsprungpunkte festgelegt. Der
tatsachliche Frequenzsprungbereich ist doppelt so groR wie der von F059, und alle Frequenzspriinge sind ungiiltig,
wenn F059 = 0 ist, wie in Abbildung 6-10 dargestellt.

frequency b

F058 '_‘/
hopping poim_

N\ F059
F057

FO056

F059

Abbildung 6-10 Frequenzsprung
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F060 Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Frequenzkonstanz |

(konstante
Druckwasserversorgung bei
hoher Drehzahl
Frequenz)

F061 0,0~-1000,0 Hz 0,01 Hz 0,0

Frequenzkonstanz Il o
(Wasserversorgung bei

konstantem Druck, niedrige
Drehzahl
Frequenz))

0,1 bis 10,0 Hz 0,1Hz 05
Frequenzkonstanzbereich

Wenn die Ausgangsfrequenz die Sollfrequenz (iberschreitet, wird der entsprechende multifunktionale
Ausgangsanschluss freigegeben, wobei der Frequenzbereich der Sollfrequenz als Hystereseschleife dient. Wenn
der Frequenzumrichter fir eine Wasserversorgung mit konstantem Druck eingesetzt wird, wird FO60 als
Hochgeschwindigkeitsfrequenz verwendet und F061 als Niedriggeschwindigkeitsfrequenz eingestellt.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Eingestellte Zeit des externen
Steuerungs- 0,1~10,0s 01s 0,1 X
Timer |
Zeiteinstellung des externen 1-100s s 1 x
Steuer-Timers |l

Der externe Steuer-Timer | ist ein Timer mit einem Zeitbereich von 0,1 s bis 10,0 s, der externe Steuer-Timer Il mit
einem Zeitbereich von 1 s bis 100 s. Wenn der Timer des multifunktionalen Eingangsanschlusses &ffnet oder
schlieBt, beginnt der Timer zu laufen; wenn der Timer das eingestellte Ende erreicht, wird der entsprechende
multifunktionale Ausgangskontakt aktiviert; wenn der Timer unterbrochen wird, wird der multifunktionale
Ausgangsanschluss des Timers zurlickgesetzt. Wahrend des Betriebs lauft der Timer trotz einer durch einen Fehler
verursachten Unterbrechung normal weiter und wird bei einer Unterbrechung aufgrund eines Stromausfalls
automatisch zurlickgesetzt.

F065 Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Eingestellter Impulszéhlwert 0~-65500 1 0 ©

F066

0--65500 1 0 o

Impuls-Mittelfrequenzzahler

Die 6-fach-Multifunktions-Eingangsanschliisse kdnnen als Triggeranschluss des Zahlers verwendet werden.
Wenn der Zahlwert den eingestellten Wert FO65 erreicht, wird der entsprechende Multifunktions-Ausgangskontakt
freigegeben. Nach dem Nullabwurf wird der Zahler zurlickgesetzt, um eine erneute Zéhlung zu ermdglichen. Als
Triggersignal kénnen Naherungsschalter und optoelektronische Schalter verwendet werden.
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Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Positive und negative Logik X
des digitalen
Eingangsanschlusses 0~1 1 0
0: Positive Logik, mit NPN als Verdrahtungsmodus 1: Negative Logik, mit PNP als Verdrahtungsmodus

Muss zusammen mit dem Jumper J2 verwendet werden. Bei NPN als externem Verdrahtungsmodus wird J2 auf
NPN gesetzt, wobei FO67 auf 0 gesetzt ist; bei PNP als externem Verdrahtungsmodus wird J2 auf PNP gesetzt,
wobei FO67 auf 1 gesetzt ist.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
o
Zeit zur Beseitigung des
Dithering bei digitalen Obis £0.000 ms ! 2
Eingangen
F069 Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Maximale Frequenz des x
1,0~10,0 kHz 0,1 10,0
Impulsausgangs

6.4 Funktionsparameter der analogen GréRRe

FO70 Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Auswahl des Eingangskanals fir x
0~11 1 0
analoge GroRe
Fir die analoge EingangsgroRe stehen zwei Kanéle (Al1 und Al2) sowie drei Betriebsarten zur Auswahl:
Die Einheit: 0:0~10V 1:0~5V
Dekade: 0:0~20 mA/0~10V 1:4his20mA/ 2 his10V
[Hinweis] Der Strom- oder Spannungseingang kann fiir Kanal 2 iber den Jumper J3
ausgewahlt werden. Dieser Parameter kann so eingestellt werden, dass er verschiedenen
Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
X

Filterzeit der analogen GroRe
0~-1000 ms 1 20

Die Einstellung dieses Parameters beeinflusst die Reaktionsgeschwindigkeit der analogen GréRe; je hoher der
Wert fur FO71 eingestellt ist, desto langsamer reagiert die analoge GroRe.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
X
Obergrenze der analogen
0,0~-1000,0 Hz 0,1 Hz 50,0
GroRe
X
50
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VeKTorsteperung
Untergrenze der analogen
0,0~-1000,0 Hz 0,1Hz 0,0
Frequenz
F074 X
Vorspannungsrichtung der 0~1 1 0

hohen Frequenz

FO75 x

Vorspannungsrichtung der 0~1 1 0

tiefen Frequenzen

0: Positive Richtung 1: Negative Richtung
Die Vorlaufrichtung bezieht sich auf den Befehl ,Vorwarts/Rickwarts*; positiver Vorlauf steht fir Vorwarts, negativer
Vorlauf fiir Rickwarts. Einzelheiten entnehmen Sie bitte der Diagrammbeschreibung zu FO76.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Umgekehrte Auswahl fiir X
negative 0~1 1 0
Vorspannung der analogen
GréRe

0: Riickwartsbetrieb bei negativem Versatz nicht moglich 1: Rickwartsbetrieb bei negativem Versatz méglich

Mit diesem Parameter lassen sich Messbereich und Nullpunkt des externen Analoganschlusses einstellen, wodurch
sich beliebige Kurven zur Motorsteuerung erstellen lassen, wie in Abbildung 6-11 dargestellt.

M ¢ @ ¢
Forward zone 50
50Hz
0 5 10 v
0 0
- Reverse zone
2 amA 20mA
3) F (4)
F
40 40
0 10 v o[,z 10y
10 10
4mA 4. 8mA
4mA 20mA oo 20mA

Abbildung 6-11 Einstellung der Kennlinie firr die analoge GroRe
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(1) Parameter: F073=50 FO75=1 F072=50 F074=0 F076=1

[Beschreibung] Die Kurve ermdglicht eine einfache Kombination mit anderen Systemen fiir verschiedene komplexe
Anwendungen. Bei Anwendung der Kurve bleiben die Vorwarts-/Riickwartsbefehle der externen Anschlisse
weiterhin wirksam, d. h., die Kurve wird bei einer Umschaltung von Vorwarts auf Riickwérts umgekehrt.

(2) Parameter: F073=50 F075=0 F072=0 FO74=0 FO76=0

[Beschreibung] Die Kennlinie wird speziell bei einer negativen Steigung angewendet, bei der Druck und Temperatur
Uber Messumformer geregelt werden und eine groe Anzahl von Druck- und Ausgangssignalen vorliegt. Daher
erfillt die Kennlinie genau die Anforderungen, wenn ein Stopp oder eine Verzégerung des entsprechenden
Frequenzumrichters erforderlich ist.

(3) Parameter: F073=10 FO75=1 F072=40 F074=0 FO76=1
[Beschreibung] Sie kann von den Anwendern vielseitig und flexibel eingesetzt werden.

(4) Parameter: F073=10 FO75=1 F072=40 F074=0 F076=0

[Beschreibung] Diese Kurve ist eine Erweiterung der oben genannten Kurve. 2 V=10 V (4,8 mA-20 mA)
entsprechen 0 Hz—40 Hz, und Signale von 0 V-2 V (4-4,8 mA) sind unglltig. Die Kurve kann verwendet werden,
um Stérsignale zu vermeiden. Unter rauen Umgebungsbedingungen sollten Signale unter 1 V nach Méglichkeit
nicht zur Einstellung der Betriebsfrequenz des Frequenzumrichters verwendet werden.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Auswahl der Speicherfunktion X
. 01 1 0
fir AUF & AB
0: Nicht gespeichert 1: Gespeichert

Mit diesem Parameter kann festgelegt werden, ob der durch die Tasten ,UP* und ,DOWN" geanderte Wert
nach dem Stopp gespeichert wird oder nicht. Wenn FO77 auf 1 gesetzt ist, wird der Wert zum Zeitpunkt des Stopps
nach dem Neustart gespeichert; wenn ein Schutz bei Stromausfall erforderlich ist, setzen Sie F117 auf 1 und legen
Sie gleichzeitig die Werte fiir ,UP* und ,DOWN" fest.

Einzelheiten zu den zugehdrigen Parametern finden Sie in der Beschreibung zu F044—-F049.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Schrittweite fur UP X
01 1 0
& DOWN
0: Bei 0,01 Hz betragt die minimale Auf-/Ab-Geschwindigkeit

0,01 Hz 1: Bei 0,1 Hz betragt die minimale Auf-/Ab-
Geschwindigkeit 0,1 Hz

Mit diesem Parameter kann die Einheit fir die Auf-/Ab-Geschwindigkeit von ,UP* und ,DOWN" an die Bediirfnisse
des Benutzers angepasst werden.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

X

Schrittweite fiir UP & DOWN

1~-250 1 0
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Die tatsachliche Schrittweite von ,UP“ und ,DOWN" bezieht sich auf das Ergebnis nach Multiplikation der Werte
von FO78 und FO79.

6.5 Funktionsparameter der mehrstufigen Drehzahlregelung

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

X

Auswahl des Mehrsegment-

Drehzahlmodus

0: Normalbetrieb

1: Intern gesteuerte 16-Segment-Geschwindigkeit 2:

Extern gesteuerte 4-Segment-Geschwindigkeit 3:

Extern gesteuerte 16-Segment-Geschwindigkeit

4: Extern gesteuerte 4-Segment-Geschwindigkeit (Laufbefehl automatisch giiltig) 5: Extern
gesteuerte 16-Segment-Geschwindigkeit (Laufbefehl automatisch giiltig) 1: Intern gesteuerte
Mehrsegment-Geschwindigkeit (16-Segment-Geschwindigkeit)

[Beschreibung]

1) Die 16-Segment-Drehzahl setzt sich aus der Hauptdrehzahl und der 15-Segment-Drehzahl zusammen;

2) Die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit jeder Segmentgeschwindigkeit wird iber F084 und FO85 eingestellt;

3) Die Betriebszeit wird Uiber die Timer F101-F116 eingestellt, und die Timer fur nicht verwendete
Steuerungssegmente werden auf 0 gesetzt;

4) Die Laufrichtung jeder Segmentgeschwindigkeit wird (iber F082 und F083 eingestellt;

5) Beim Betrieb einer intern gesteuerten Mehrsegmentgeschwindigkeit hangen Betriebszeit und -richtung von der
Einstellung der internen Parameter ab, wobei externe Zeitangaben sowie Vorwarts-/Riickwartsumschaltungen
unguiltig sind.

2: Extern gesteuerte 4-Segment-Drehzahl (siehe Funktionsbeschreibung fiir die Anschliisse F044—F049 fiir hohe,
mittlere und niedrige Drehzahl)

3: Extern gesteuerte 16-Segment-Drehzahl

Multifunktionaler digitaler Eingang

Mehrsegmen Mehrsegment ~ Mehrsegment- Mehrsegment- Ergebnis
t-Drehzahl | -Drehzahl Il Drehzahl Il Drehzahl IV
AUS AUS AUS AUS Hauptfrequenz
53

https://www.oyostepper.de/


https://www.oyostepper.de/

Hochleistungs-Mini-Frequenzumrichter der V70-Serie mit
Y

Bei der Mehrsegment-Geschwindigkeit Il
wird die Frequenz durch FO86 bestimmt

Fiir die Mehrsegment-Drehzahl |l wird die
Frequenz wird durch FO87 bestimmt

Bei der mehrsegmentigen Drehzahl-V wird
die

AUS AUS

AUS AUS

AUS

Frequenz durch FO88 bestimmt

Bei der Mehrsegmentgeschwindigkeit V wird
die

Frequenz wird durch FO89 bestimmt

Bei der mehrsegmentigen Drehzahl VI wird
AUS die

Frequenz durch FO90 bestimmt

Bei der Mehrsegment-Geschwindigkeit VII
AUS wird die

Frequenz wird durch F091 bestimmt

Bei der Mehrsegmentgeschwindigkeit VIII wird
AUS die

Frequenz wird durch F092 bestimmt

AUS

Bei der Mehrsegmentgeschwindigkeit [X
wird die Frequenz durch F093 bestimmt

Fiir die Mehrsegmentgeschwindigkeit X
wird die Frequenz durch F094 bestimmt
Fiir die Mehrsegment-Drehzahl X wird die
Frequenz durch FO95 bestimmt

Bei der Mehrsegment-Drehzahl XII wird die
Frequenz durch FO96 bestimmt

Bei der Mehrsegment-Geschwindigkeit XIII
wird die
Frequenz durch FO97 bestimmt

Bei der mehrsegmentigen Geschwindigkeit
XIV wird die

Frequenz durch FO98 bestimmt

Fir die Mehrsegmentgeschwindigkeit XV wird
die
Frequenz wird durch FO99 bestimmt

Bei der Mehrsegmentgeschwindigkeit XVI wird|
die Frequenz durch F100 bestimmt

[Beschreibung]

1) Wenn F080 auf 3 eingestellt ist, ist der extern gesteuerte Mehrsegment-Drehzahimodus aktiv;

2) Es werden vier beliebige digitale Eingangsanschliisse ausgewahlt, deren Funktionen jeweils auf 19
Mehrsegment-Drehzahl |, 20 Mehrsegment-Drehzahl Il, 21 Mehrsegment-Drehzahl Il und 26 Mehrsegment-
Drehzahl IV eingestellt sind;

3) Die Mehrsegment-Drehzahl |1, II, Il und IV kénnen zur Bildung einer 15-Segment-Drehzahl verwendet werden;
eine 16-Segment-Drehzahl ist verfiigbar, wenn die Hauptfrequenz einbezogen wird;

4) Jede Beschleunigungs-/Verzégerungszeit und die Programmierung der Laufrichtung werden Uber externe
Anschlisse festgelegt

5) Die Hauptfrequenz wird {iber FO02 eingestellt; wenn F002 = 0 ist, d. h. die Hauptfrequenz wird tber die Tastatur
eingestellt, entspricht die Hauptfrequenz dem Wert von F003.

4: Draft" ist ein spezieller Parameter, der dazu dient, eine konstante Geschwindigkeit beim Auf- und Abwickeln der
Wickelschnur zu gewahrleisten, d. h., es lasst sich eine konstante lineare Geschwindigkeit mit einer bestimmten
Genauigkeit realisieren, wie in Abbildung 6-12 dargestellt.
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FT
FO86|" /\
FO87

F003

v

multi-function input

multi-function output

Abbildung 6-12 Daft-Ansteuerungskurve

[Beschreibung]
1) Die Daft-Betatigung wird bei Auslésung des externen Multifunktionsanschlusses aktiviert.
2) Wahrend der Ansteuerung betragt die Laufzeit T den Wert F101 x 10.

3) Nach Abschluss der Streckbetétigung gibt der Frequenzumrichter eine konstante Drehzahl (F087) aus, und die
entsprechenden Multifunktions-Ausgangskontakte werden betatigt, bis der Stoppbefehl erteilt wird; anschlieBend
stoppt der Frequenzumrichter den Betrieb, und der Multifunktions-Ausgangskontakt wird zurlickgesetzt.

5: Stérung (Verfahrfunktion) Dieser Parameter gilt speziell fir die Bereiche Chemiefaser, Druck und Farben;
wahrend des Betriebs werden keine Befehiseingaben akzeptiert, mit Ausnahme von Stopp, externem Fehler und
Not-Aus.

[Beschreibung] 1) Die Frequenz des Wendepunkts wird durch FO03 und F086 festgelegt;
2) Die Sprungfrequenz wird durch F092 festgelegt;

3) Die Laufzeit wird durch F101 und F102 festgelegt; 4)
Zugehorige Parameter: FO03 und FO86-F116.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Betriebsartenauswahl fiir intern
geregelte 0~3 1 0 X
mehrstufiger Drehzahlregelung

0: Der Programmlauf stoppt nach einem Zyklus 1:

Kreislaufbetrieb

2: Der Automatikbetrieb (mit Stoppintervall) wird nach einem Zyklus
beendet 3: Automatikbetrieb (mit Stoppintervall) im Kreislaufbetrieb.

Diese Parametereinstellung ist nur wirksam, wenn FO80 auf 1 gesetzt ist. Siehe F003, FO80 und F082—F116 fir
zugehdrige Parameter.
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[Beschreibung]

1) Programmlauf stoppt nach einem Zyklus: Der Frequenzumrichter lauft nach Erteilung des Befehls zum
automatischen Programmlauf mit dem eingestellten Wert der internen Parameter und stoppt automatisch nach
Ablauf eines Zyklus. Der Frequenzumrichter kann nach Erteilung des zweiten Laufbefehls neu starten.

2) Zyklischer Betrieb: Der Frequenzumrichter lauft sequenziell und zyklisch mit den eingesteliten Werten der
internen Parameter fiir Segmentdrehzahl und Laufzeit; wahrend des zyklischen Betriebs werden keine
Befehlseingaben akzeptiert, mit Ausnahme von Stopp, externem Fehler und Not-Aus.

3) Der automatische Betrieb (Stoppintervall) stoppt nach einem Zyklus.

F187

F188
F191

F003 F192
F189

F101 \FlOZ( F103 F104 F105 F106/ F107 F108 T
F190

F086

Abbildung 6-13 Laufkurve und Steuerparameter fiir intern geregelte Mehrsegment-Drehzahl

[Beschreibung] 1) Der Frequenzumrichter lauft nach Eingabe des Befehls fir den automatischen
Programmierbetrieb gemaR den Parametern, stoppt jedoch bei jedem Stufenwechsel zunachst und startet dann
erneut; nach Ablauf eines Zyklus stoppt er automatisch, und der Frequenzumrichter startet erneut, sobald der
zweite Laufbefehl erteilt wird;

2) Die Frequenz fiir jede Segmentdrehzahl wird Gber FO03, FO86 bis F100 eingestellt;

3) Die Laufzeit fiir jede Segmentgeschwindigkeit wird tiber F101 bis F116 eingestellt;

4) Die Laufrichtung wird iiber FO82 und F083 eingestellt.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Drehzahl in Laufrichtung der 0 x
ersten 8 Segmente
0~-255 1
Drehrichtung der letzten 8 0 x
Segmente

Der Parametersatz F082 ist nur wirksam, wenn F080 auf 1 gesetzt ist. Der Einstellmodus fiir die Laufrichtung der
Frequenzbander F086—-F092 und FO03 im Programmierbetrieb ist wie folgt:

Die Laufrichtung wird durch ein 8-Bit-Binarwert festgelegt, der fiir die Parametereinstellung in einen Dezimalwert
umgewandelt werden kann. Beispielsweise kann der Parameterwert 01001010 in den Dezimalwert
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Wert, d.h. 1x2° +1x23 +1x2(0 =64:8+2574 p082=74. F082=74. F083 wird fir die Laufrichtung der letzten 8
Segmente festgelegt (die Berechnungsmethode entspricht der fiir F082).

F084 Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Auswahl der Beschleunigungs-
/Verzdgerungszeit fir die ersten
8

Seg mente
0~-65535 1s 0

Auswahl der Beschleunigungs-

/Nerzégerungszeit fur die letzten X
8

Segmente
Dieser Parametersatz ist nur wirksam, wenn FO080 auf 1 gesetzt ist. Die Einstellmethoden fiir die
Beschleunigungs-/Verzégerungszeit bei intern gesteuerter mehrstufiger Drehzahl und Segmentdrehzahl lauten wie
folgt:

Die Beschleunigungs-/Verzdgerungszeit wird durch ein binares 2-Bit-

0 0 Erste Beschleuungs-Nerzégerungszeit F014, FO15
0 1 Zweite Beschleunigungs-/Verzégerungszeit F016, F017
1 0 Dritte Beschleunigungs-/Verzégerungszeit F018, FO19
1 1 Vierte Beschleunigungs-/Verzégerungszeit F020, F021

Die Beschleunigungs-/Verzégerungszeit fiir jedes Segment wird durch ein binéres 16-Bit-Segment bestimmt

Achtes Siebtes Sechste Fiinftes Viertes Drittes Zweites Erstes
Segment Segment s Segment Segment Segment Segment Segment
Geschwindi Geschwind \Segment Geschwind Geschwind Geschwind Geschwind Geschwind

gkeit igkeit Geschwind igkeit igkeit igkeit igkeit igkeit
igkeit

0|0 0|0 0|0 0|0 0|11|0 0|01|1

t1 Beschleunigungs-/Verzégerungszeit IV t2
Beschleunigungs-/Verzégerungszeit |

t3 Beschleunigungs-/Verzégerungszeit IlI Sollwert

t4 Beschleunigungs-/Verzégerungszeit |1 1%20 +1x21 +1x25 +1x26 =99 t5
Beschleunigungs-/Verzégerungszeit | F084 ist auf 99 eingestellt

t6 Beschleunigungs-/Verzégerungszeit | Beigefiigt: 2° =1 2'=2 22=4 2°=8
t7 Beschleunigungs-/Verzégerungszeit | 24=1625=3226=64 27 =128 {8

Beschleunigungs-/Verzégerungszeit |
FO085 dient zur Auswahl der Beschleunigungs-/Verzégerungszeit der letzten 8 Segmente (die Berechnungsmethode

entspricht der von F084)
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F086 Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Einstellung der Frequenz Il 15

F087

20
Einstellung der Frequenz Il

F088

25
Frequenz-IV-Einstellung

F089

30
Frequenz-V-Einstellung

F090

35
Frequenz-VI-Einstellung

F091

40
Einstellung der Frequenz VII

F092

05
Einstellung der Frequenz VIII

F093

0,0~-1000,0 Hz 0,01 Hz 10 o
Frequenz-Einstellung IX

F094

15
Einstellung der Frequenz X

F095

20
Frequenz-Einstellung X!

F096

25
Einstellung der Frequenz XII

F097

30
Einstellung der Frequenz XIII

F098

35
Einstellung der Frequenz XIV

F099

40
Frequenz XV einstellen

F100 45
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Der Parameter kann durch Kombination von Multifunktions-Eingangsanschliissen eingestellt werden, wobei
zwischen extern gesteuerter 4-Segment-Drehzahl, extern gesteuerter Mehrsegment-Drehzahl und intern

gesteuerter Mehrsegment-Drehzahl gewahlt werden kann. Einzelheiten zu den zugehérigen Parametern finden Sie
in den Beschreibungen zu FO80 und F086-F100.

Einstellung der Frequenz XVI

F101 Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

F102

10,0

F103

0,0
Timer lll

F104

0,0

F105

0,0

F106

0,0

F107

0,0
Timer VII

F108

0,0~6500,0s 01s 0,0 o
Timer VIII

F109

0,0

F110

N 2 0,0

F111

0,0

F112

0,0
Timer XII

F113

0,0
Timer XIlI

F114

0,0
Timer XIV

F115 0,0

Timer XV
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0,0
Timer XVI

Die Parametereinstellung gilt fir die Laufzeit-Einstellung bei intern gesteuerter Mehrsegment-Geschwindigkeits-
und Trimmbetétigung. Einzelheiten zu den zugehdrigen Parametern finden Sie in den Beschreibungen zu FO80 und
F101-F116.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Speicherfunktion fur
intern geregelte
Mehrsegment-Drehzahl 0~1 1 0 x

(UP.DOWN, Ausschalten

Reserve)

0: Nicht gespeichert 1: Gespeichert

Dieser Parameter bestimmt die Pausenfunktion wahrend der Frequenzumrichtersteuerung bei intern geregelter
Mehrsegmentdrehzahl; wenn F117=1 ist, kann der Betriebszustand des Frequenzumrichters gespeichert werden,
und zwar auch wahrend eines Stillstands oder einer Stérung, um den Betrieb nach Wiederherstellung des
Normalzustands fortzusetzen; wenn F117=0 ist, ist die Speicherung nicht verfugbar.

Bei Verwendung der Auf- und Ab-Funktion kénnen dieser Parameter und FO77 die Umkehrfunktion der Auf- und
Ab-Timer bei Stromausfall realisieren. Wenn FO77 = 1 ist, speichern die Auf- und Ab-Timer den Zustand wahrend
des Stillstands. Wenn gleichzeitig F177 = 1 ist, wird die Umkehrfunktion der Auf- und Ab-Timer bei Stromausfall
aktiviert.

6.6 Parameter der Schutzfunktionen

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Auswahl der Uberspannungs-

0-1 1 1 x
Stall-Verhinderung

0: Die Uberspannungs-Blockierverhinderungsfunktion ist
deaktiviert 1: Die Uberspannungs-
Blockierverhinderungsfunktion ist aktiviert

Wahrend der Verzégerung des Frequenzumrichters gibt der Motor unter dem Einfluss der Lasttragheit
Ricklaufenergie an den Frequenzumrichter ab, wodurch die Spannung auf der Gleichstromseite des
Frequenzumrichters ansteigt; wenn die Uberspannungs-Blockierfunktion ausgeldst wird und die Gleichspannung
des Frequenzumrichters zu hoch ist, unterbricht der Frequenzumrichter die Verzégerung, bis die Spannung auf der
Gleichstromseite unter den eingestellten Wert fallt; wahrend der Verzégerung des Frequenzumrichters verléangert
sich die Verzdgerungszeit automatisch.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Stall-Pegel wahrend der Beschleunigung 0-200 % 1% 150 X

Wahrend der Beschleunigung des Frequenzumrichters steigt der Ausgangsstrom des Frequenzumrichters aufgrund
einer Uberlastung oder einer zu kurzen Beschleunigungszeit rapide an, und der Frequenzumrichter unterbricht die
Beschleunigung, sobald der eingestellte Nennwert (iberschritten wird; wenn der Strom unter dem eingestellten Wert
liegt, setzt der Frequenzumrichter die Beschleunigung fort. [Hinweis] 100 % Strom bezieht sich auf den Nennstrom
des Motors, und wenn der Parameter auf 0 eingestellt ist,
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ist die

ist die Blockierverhinderungsfunktion wahrend der Beschleunigung deaktiviert.
Einstellbereich Einheit

Stall-Pegel bei konstanter Drehzahl 0-200 % 1% 0 X

Bei konstantem Betrieb eines Frequenzumrichters steigt der Strom aufgrund von Lastschwankungen oder aus
anderen Griinden an; wenn der Strom den eingestellten Nennwert liberschreitet, muss der Frequenzumrichter die
Ausgangsfrequenz verringern, und wenn der Ausgangsstrom wieder normal ist, muss der Frequenzumrichter
wieder auf die eingestellte Frequenz beschleunigen.

Werkseinstellung Anderung

Einstellbereich Einheit

Werkseinstellung Anderung

Verzbgerungszeit zur Vermeidung von

0,1-255s 0,1s 50 o
Strémungsabriss bei konstanter
Drehzahl

Wird der Frequenzumrichter an Ventilatoren und Pumpen eingesetzt, kann P120 auf 120 % eingestellt werden;

wenn der Strom des Frequenzumrichters 120 % Ubersteigt, muss die Ausgangsfrequenz sinken, wodurch der

Strom ebenfalls sinkt; sobald der Strom jedoch wieder den Normalwert erreicht, muss sich auch die Frequenz

allméhlich wieder normalisieren, wodurch die Blockierverhinderungsfunktion gewahrleistet wird; die
Sinkgeschwindigkeit der Frequenz hangt von F121 ab.
Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Blockierpegel wahrend der Verzégerung 200--800 V 1v Modellabhangig X
Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Auswahl der Methode zur Erkennung von
Uberdrehmoment 0-3 1 0 X
Erkennungsmethode

0: Wahrend des Erreichens der Frequenz wird mit der Erkennung von Uberdrehmoment begonnen; nach der

Erkennung von Uberdrehmoment wird der Betrieb fortgesetzt.

1: Beginnen Sie wahrend des Erreichens der Frequenz mit der Erkennung eines Uberdrehmoments; nach der

Erkennung eines Uberdrehmoments wird der Betrieb gestoppt.

2: Erkennen Sie das Uberdrehmoment wéhrend des Betriebs; setzen Sie den Betrieb nach der Erkennung des
Uberdrehmoments fort.

3: Erkennen Sie das Uberdrehmoment wéhrend des Betriebs; nach der Erkennung des Uberdrehmoments wird der Betrieb

gestoppt.
Einstellbereich Einheit

Schwelle fiir Drehmomentiiberschreitung 0-200 % 1% 0 X

Wenn der Ausgangsstrom den Drehmoment-Erkennungswert Uberschreitet und die Hélfte des eingestellten
Zeitwerts (Werkseinstellung 1,0 s) (berschreitet, wird eine Uberdrehmoment-Erkennung angezeigt und der
entsprechende Multifunktions-Alarmkontakt betétigt; wenn er den eingestellten Zeitwert (iberschreitet, 6st der
Frequenzumrichter eine Schutzfunktion aus, und wenn dieser Parameter auf O eingestellt ist, wird kein

Uberdrehmoment erkannt.
Einstellbereich Einheit Werkseinstellung

Erkennungszeit fiir Uberdrehmoment 0,1-20,0 s 01s 1,0 X

Wenn der Frequenzumrichter feststellt, dass der Ausgangsstrom den eingestellten Motorstrom iberschreitet,
beginnt er mit der Berechnung der Uberdrehmomentzeit; wenn die Uberdrehmomentzeit die Halfte des eingestellten
Erkennungszeitwerts Uberschreitet,

Werkseinstellung Anderung

Anderung
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wird der entsprechende Multifunktionsausgang mit einem Uberdrehmoment-Alarm angesteuert, und der
Frequenzumrichter setzt den Betrieb fort. Falls die Uberdrehmoment-Dauer den eingestellten Erkennungszeitwert
(Einstellung F125) (berschreitet, 16st der Frequenzumrichter eine Schutzfunktion aus, es werden
Fehlerinformationen angezeigt und der Frequenzumrichter stellt die Leistungsabgabe ein.

Siehe F123 und F124 fir die entsprechenden Parameter.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Zahlerspeicher 0-1 0 0 X

0: Nicht gespeichert 1: Gespeichert

Legen Sie fest, ob die Zahlerstande nach einem Stromausfall des Frequenzumrichters lber die Speicherfunktion
des Impulszahlers gespeichert werden sollen.

F127 - F129 Reserve

6.7 Funktionsparameter der Konstantdruck-Wasserversorgung

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Anzahl der Hilfspumpen 0-2 1 0 X

Die Anzahl der Hilfspumpen wird (iber diesen Parameter eingestellt; das Starten oder Stoppen der Hilfspumpen
erfolgt Uber einen Multifunktions-Ausgangskontakt, und die Hilfspumpe 1 oder 2 wird iber eine externe
Steuerschaltung gesteuert.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Dauerbetriebszeit der Hilfs

1-9000 (min) 1 60 X
Pumpe

Wenn nur eine von zwei Pumpen in Betrieb ist, soll — um einen gleichméaRigen Betrieb beider Pumpen zu
gewahrleisten — die andere Pumpe in Betrieb genommen werden, sobald die Betriebszeit der einen Pumpe den
Wert P131 erreicht.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Verriegelungszeit der Hilfspumpe 1-250 s 1s 5 o

Die Einstellung dieses Parameters bestimmt die Verriegelungszeit der beiden Hilfspumpen beim gegenseitigen
Umschalten, wie in Abbildung 6-14 dargestellt.
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VeRToTSTCTeTI
4 F131
ON
Auziliary pump 1 Lz :
ON
Auziliary pump 2 s |‘_’
F132

v

Abbildung 6-14 Verriegelungszeit beim Umschalten der Hilfspumpe

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Betriebszeit bei hoher Drehzahl 1-250 s 1s 60 o

Bei der Wasserversorgung mit konstantem Druck lauft die Hauptpumpe aufgrund des héheren Wasserverbrauchs
mit einer hohen Frequenz (wie in FO60 eingestellt); sobald die Betriebszeit bei hoher Drehzahl erreicht ist, wird der
entsprechende Multifunktionskontakt betétigt und die Hilfspumpen nehmen den Betrieb auf. Einzelheiten
entnehmen Sie bitte Abbildung 6-15.

FI@&3 Fl1.33
F‘ -1—-4—5
FO60 [~
FOBY [
i Th
. ©oN
Auziliary pump 1 grF |
OFF ON OFF

Auziliary pump 2

Abbildung 6-15 Betriebszeitkurve fiir Hoch- und Niedrigdrehzahl der Pumpe

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Laufzeit bei niedriger Drehzahl 1-250s 1s 60 o
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- YV eRTOTSIeucIung . ) N
Bei der Konstantdruck-Wasserversorgung wird, wenn die Hauptpumpe aufgrund eines reduzierten
Wasserverbrauchs mit niedriger Drehzahl lauft (eingestellt (iber F061) und die Betriebszeit bei niedriger Drehzahl
(F134) erreicht ist, der entsprechende Multifunktionskontakt betétigt und die Hilfspumpen werden abgeschaltet.

F133 und F134 missen in Verbindung mit FO60, FO61 und dem Multifunktions-Ausgangsklemmenblock verwendet
werden und dienen hauptsachlich zum Hinzufiigen und Entfernen von Hilfspumpen. Einzelheiten finden Sie in
Abbildung 6-15.

F135 Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Abschaltdruckstufe 0-150 % 1% 95 o

F136

1-250s 1s 30 o
Dauer des Abschaltzustands

F137

1-150 % 1% 80 <
Weckpegel

F138

0,00-400,0 0,01 Hz 20,00 o
Schlaf-Frequenz

F139

1-250s 1s 20 o

Dauer der Ruhefrequenz

Der Abschaltdruckwert bezieht sich hauptsachlich auf den Druckwert, der auftritt, wenn die Hauptpumpe in den
Ruhezustand wechselt; Einzelheiten finden Sie in Abbildung 6-16.

Die Dauer des Abschaltdrucks bezieht sich auf die Zeitspanne, in der der Abschaltdruck vor dem Ubergang in den
Ruhezustand anliegt; Einzelheiten finden Sie in Abbildung 6-16.

Der Aufwachdruckwert bezeichnet den Druckwert, bei dem der Systemzustand vom Ruhezustand in den aktiven
Zustand wechselt; Einzelheiten finden Sie in Abbildung 6-16.

Die Schlaf-Frequenz bezieht sich auf die minimale Betriebsfrequenz wéhrend des Wechsels in den Ruhezustand;
Einzelheiten finden Sie in Abbildung 6-16.

Die ,Schlaf-Frequenz-Dauer” bezeichnet die Dauer des Betriebs bei der Schlaf-Frequenz; Einzelheiten finden Sie in
Abbildung 6-16.

65
https://www.oyostepper.de/


https://www.oyostepper.de/

Hochleistungs-Mini-Frequenzumrichter der V70-Serie mit

F

Shutdown
pressuer level
F135

Wake-up level
F137

Sleep frequency
F138

Vektorsteuerung

Shutdown level

continuous time

F136

M

/NJ

e

[N

Sleep frequency
continuous time
Fi139

r

Going sleep

<«— Wake-up

T
Abbildung 6-16 Einstellung des Hauptpumpenzustands und Zeitkurve
6.8 Motor-Funktionsparameter
Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Nennleistung des Motors 0,01 kW * X
Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Nennspannung des Motors 01V * X

Die Einstellung muss gemaR dem Nennspannungswert auf dem Motortypenschild erfolgen; die werkseitigen Werte

fur Frequenzumrichter der 230-V-Ausflihrung und der 440-V-Ausflihrung betragen 220 bzw. 380.

Einstellbereich Einheit
Nennstrom des Motors 01A

Werkseinstellung

Anderung

*

X

Dieser Parameter ist entsprechend dem Nennwert auf dem Motortypenschild einzustellen und kann zur Begrenzung
des Ausgangsstroms des Frequenzumrichters verwendet werden, um Uberstrom zu verhindern und den Motor zu
schitzen; falls der Motorstrom diesen Wert Uberschreitet, muss der Frequenzumrichter fiir Wechselstrommotoren
den Schutz gewahrleisten.

Einstel
Anzahl der Motorpole

libereich Einheit

Werkseinstellung

Anderung

02-22 1

04

X

Die Anzahl der Motorpole wird Uber diesen Parameter bes

Motortypenschild eingestellt wird.

timmt, der entsprechend den Angaben auf dem

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Motordrehzahl 0-60.000 1 U/min 1440 X
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Er muss entsprechend der tatsachlichen Drehzahl des Motors eingestellt werden; der angezeigte Wert entspricht
diesem Parameter und kann zur Erleichterung fiir den Benutzer als Uberwachungsparameter verwendet werden;
dieser Einstellwert entspricht der Drehzahl bei 50 Hz.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Automatischer Drehmomentausgleich 0,0-10,0 % 1% 20 X
Mit diesem Parameter kann der Frequenzumrichter so
eingestellt werden, dass er wahrend des Betriebs automatisch v

eine zusatzliche Spannung ausgibt, um das unzureichende
Drehmoment des Motors bei niedrigen Frequenzen
auszugleichen. Eine UbermaRige Drehmomentkompensation
ist nicht empfehlenswert; die Einstellung sollte schrittweise
nach oben angepasst werden, je nach der tatséchlichen
Situation. Eine unzureichende Kompensation fiihrt zu einem
unzureichenden Drehmoment des Motors bei niedrigen
Frequenzen, wéhrend eine (iberméRige Kompensation ein
UberméaRiges Drehmoment verursacht, was zu einer gewissen
Belastung der Maschine fiihren und sogar eine Abschaltung
des Frequenzumrichters zur Folge haben kann. Siehe
Abbildung 6-17 auf der rechten Seite.

Torque
compensation

Abbildung 6-17 Automatische

Drehmomentkompensation

Einstellbereich

Einheit

Werkseinstellung

Anderung

Leerlaufstrom des Motors

0-100 %

1%

40

X

Die Einstellung des Leerlaufstroms des Motors beeinflusst den Grad der Schlupfkompensation, wobei der

Nennstrom des Motors 100 % betragt.

Einheit

Werkseinstellung

Anderung

Einstellbereich
Motorschlupfkompensation 0,0~2,0

0,1

1,0

X

Wenn der Frequenzumrichter den Motor antreibt, steigen sowohl die Last als auch der Schlupf an, und die
Motordrehzahl néhert sich durch Schlupfkompensation und Schlupfreduzie

rung der Synchrondrehzahl an.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Max. F der Motor-
ax. Frequenz der Viotor- 0,0—»Q0,0 0,1 Hz 2,0 x
Schlupfkompensation
Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Filterzeit fir Schlupfkompensation 0--2000 ms 1ms 20 X
Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Widerstand des Motorstators 0,0~-99,99 0,01 * X
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Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Widerstand des Motorrotors 0,0~99,99 0,01 * X
Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Gegenseitige Induktivitat des Motors 0,0~99,99 0,01 * X

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Leckage des Motors 0,0~99,99 0,01 * X
Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

AVR-Funktion 0-1 1 1 X

0: Ungliltig 1: Giltig

Die AVR-Funktion bezieht sich auf die automatische Spannungsregelung. Bei instabiler Eingangsspannung und im
Falle einer zu hohen Spannung fiihrt der Betrieb des Motors bei einer Versorgungsspannung, die die Nennspannung
Uberschreitet, zu einem Temperaturanstieg des Motors, einer Beschadigung der Isolierung und einer Instabilitat des
Ausgangsdrehmoments; die automatische Spannungsregelung kann jedoch verwendet werden, um die
Ausgangsspannung automatisch auf die Nennspannung des Motors zu regeln.

Wenn diese Funktion deaktiviert ist, schwankt die Ausgangsspannung.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Automatische Energiesparfunktion 0,0-20,0 % 0,1% 0,0 X

Die automatische Energiesparfunktion ist bei 0 deaktiviert; wahrend der Beschleunigung und Verzégerung lauft das
Gerat mit voller Spannung; bei konstanter Drehzahl wird der optimale Spannungswert anhand der Lastleistung
berechnet und an die Last angelegt, um den Energiespareffekt zu erzielen.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Fehler-Neustartzeit 0,2-25s 01s 1,0 o

Wenn der Frequenzumrichter auf den Modus ,Neustart nach Stérung“ eingestellt ist, wird er neu gestartet, sobald
die Dauer der Stérungsabschaltung den in F152 eingestellten Wert Uberschreitet. Bei der Anwendung dieser
Funktion ist auf die Sicherheit zu achten.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Auswahl fiir Neustart nach Stromausfall 0-1 1 0 X

0: Neustart nach Stromausfall ist ungiiltig Nach einem kurzzeitigen Ausfall erfolgt kein
Neustart mehr 1: Start mit Frequenznachfiihrung Siehe Beschreibung zu F025

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Zulassige Ausfallzeit 0,1-50s 0,1s 05 X

Uber diesen Parameter kann die maximale Ausfallzeit festgelegt werden; wird die eingestellte Zeit Uberschritten,
stellt der Frequenzumrichter nach Wiederherstellung der Stromversorgung die Ausgangsleistung weiterhin ein; der
Neustart erfolgt geman der allgemeinen Startsequenz.
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Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Anzahl der Fehler-Neustarts 00-10 1 00 X

Der Frequenzumrichter muss im Falle einer Stérung (z. B. Uberstrom oder Uberspannung) automatisch
zuriickgesetzt und neu gestartet werden; im Falle des normalen Startmodus muss dieser Modus befolgt werden; im
Falle eines Frequenznachfiihrstarts muss der Start in der fiir den Frequenznachfiihrstart vorgesehenen Weise
durchgefiihrt werden. Treten nach dem Start innerhalb von 60 s keine Stérungen auf, werden die eingestellten
Zeiten wiederhergestellt; tritt eine Stérung auf und wird der eingestellte Wert erreicht, stellt der Umrichter die
Ausgabe ein, und nach dem Zurlicksetzen erfolgt ein Neustart. Liegt F155 auf 0, wird im Falle einer Stérung keine
automatische Riicksetz- oder Neustartfunktion ausgefiihrt.

6.9 PID-Funktionsparameter

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Proportionalkonstante (P) 0,0-1000,0 % 0,1% 100,0 o

Fir die Proportionalkonstante wird die Fehlerwertverstarkung eingestellt; bei | = 0 und D = 0 wird ausschlieBlich die
Proportionalregelung aktiviert.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Integrationszeit (1) 0,1-3600,0 s 0,1s 50 o

Die Ansprechgeschwindigkeit der PID-Regelung wird (iber die Integrationszeit (I) eingestellt; je gréRer der I-Wert
ist, desto langsamer ist die Ansprechgeschwindigkeit; umgekehrt fiihren eine schnellere Ansprechgeschwindigkeit
und eine kurze Integrationszeit zu Schwingungen.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Ableitzeit (D) 0,01-10,00 s 0,01s 0 o

Die Dampfung der PID-Ansteuerung wird Uber die Ableitungszeit (D) eingestellt; je groRer der D-Wert ist, desto
deutlicher ist die Dampfung; D = 0 bedeutet, dass keine Wirkung erzielt wird, d. h., der Wert ist ungiltig.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Sollwert 0-100,0 % 1% * o

Der Regelzielwert kann Uber ein externes Spannungssignal oder lber das Bedienfeld eingestellt werden, wobei der
Zielwert von 100 % der Frequenz bei einem analogen Signal von +10 V entspricht.

Die PID-Regelung wird im Ailgemeinen zur Steuerung von Prozessen mit langsam veranderlichen physikalischen
GroRen verwendet, wie beispielsweise zur Regelung von Druck und Temperatur; in der Regel wird das
Riickmeldesignal von einem Temperatur- und einem Druckmessumformer erfasst; wahrend der PID-Regelung ist
der Eingangskanal fiir das Rlickmeldesignal ein analoges Stromsignal von 4-20 mA.

Die PID-Regelung ist wahrend des Starts des multifunktionalen PID-Eingangs aktiv. Im Allgemeinen erfolgt die Einstellung
der PID-Regelung wie folgt:

1) Wahlen Sie den Frequenzumrichter (VFD) sorgféltig aus und verwenden Sie einen VFD, dessen

Eingangsspezifikation dem Standardsignal von 4-20 mA entspricht;

2) Stellen Sie den Sollwert korrekt ein;

3) Bei einem nicht oszillierenden Eingang die Proportionalkonstante P erhéhen;

4) Bei einem nicht oszillierenden Eingang die Integrationszeit | verringern;
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5) Erhohen Sie bei nicht oszillierendem Eingang die Ableitung D;

6) Beachten Sie fiir die jeweilige Anwendung die Beschreibungen in Abbildung 6-19/6-
20. Der PID-Regelblock ist in Abbildung 6-18 dargestellt:

Target value

Feedback

Transmitter

Abbildung 6-18 PID-Regelungsblockdiagramm

Before P Bevfo;e
Output /~ adjustment Output adjustment
Y Target M\ g(_—_{arget
value value
\_ After After
adjustment adjustment
Time Time

Abbildung 6-19 Unterdriickung von Abbildung 6-20: Unterdriickung von Ausgangsschwingungen

Ausgangstlberschreitungen der
PID-Regelung PID-Regelung
(1) Unterdriickung von (2) Ausgangsschwankungen unterdriicken

Ausgangsiberschreitungen
a: Ableitungszeit verkiirzen (D-Wert) b:
Integrationszeit verlangern (I-Wert)

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Einstellung des PID-Kanals 0-1 1 10 X

0: Der PID-Sollwert bezieht sich auf den in F159 eingestellten Wert.
1: Der PID-Sollwert bezieht sich auf den Wert des externen Analogsignals 0-10 V (entspricht 0—100 %), und der in

F159 eingestellte Wert ist ungiiltig. Die Auswahl des Sollwerts kann (iber das Auswahlfeld und das externe
Analogsignal (0-10 V) oder iiber ein Potentiometer erfolgen.

a: Ableitzeit (D-Wert) verringern oder auf 0 setzen b:
Proportionalitatskonstante (P-Wert) verringern

Einstellung der PID-StellgroRe fir den jeweiligen
Kanal: 0: gemaR F159  1: Al1 2: AI2

PID-Ruckfihrungskanal fiir die
Zehnerstelle: 0: Al1 1: A2
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Einstellbereich Einheit Werkseinstellung

Anderung

0 bis 100 % 1% 100

o

Wenn der PID-Riickfiihrungswert groRer ist als der in P161 eingestellte Wert, muss der entsprechende

Multifunktionsausgang aktiviert werden und die Maschine darf nicht abgeschaltet werden.

“ Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
PID-Untergrenze 0 bis 100 % 1% 0 o
Wenn der PID-Ruckfiihrungswert unter dem in F162 eingestellten Wert liegt, muss der entsprechende
Multifunktionsausgang aktiviert werden und die Maschine darf nicht abgeschaltet werden.
6.10 Parameter der Kommunikationsfunktion
Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Kommunikationsadresse 0-250 1 1 X

Wenn fiir den Frequenzumrichter die Steuerung tUber den RS-485-Kommunikationsanschluss eingestellt ist, muss
die Position jedes Frequenzumrichters Uber einen Parameter eingestellt werden.

0: Keine Kommunikationsfunktion

01-250: Position des Frequenzumrichters

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Kommunikationsuibertragungsgeschwindigkeit 0-3 1 2 X
0:4800 Bit/s 1:9600 Bit/s 2:19.200 Bit/s 3: 38.400 Bit/s
Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Kommunikationsdatenmodus 0-5 1 3 X
0: 8N1 fiir ASCII 1: 8E1 fiir ASCII 2: 801 fur ASCII
3: 8N1 fiir RTU 4: 8E1 fur RTU 5: 801 fur RTU
[Hinweis] 8N1 fiir ASCII F165=0 oder 8N1 fiir RTU F165=3
Start bit 0 1 1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7 Stop bit
o 8-Databitcharacter string —48 — 77 1]
10-Data bit character box
8E1 fiir ASCII F165=1 oder 8E1 fiir RTU F165=4
Start bit 0 | 1 | 2 3 4 | 5 | 6 | 7 Even parity Stop bit

e————————— 8-Data bit character string ——

11-Data bit character box

801 fiir ASCII F165=2 oder 801 fiir RTU F165=5
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Start bit 0 ‘ 1 I 2 I 3 4

5 | [ | 7 Odd parity | Stop bit

4————— 8-Databit character string ———  ——]

11-Dala bit character box

F166-F168 Reserve

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Auswahl des Kommunikationsprotokolls 0-1 1 1 X

0: Standard-Modbus-Protokoll 1: V70-Kommunikationsprotokoll

Standard-Modbus-Kommunikationsprotokoll

(1) Die Wandler der V70-Serie unterstiitzen den RTU-Modus im Standard-Modbus-Protokoll.
RTU-Modus: Jedes 8-Bit-Datenwort besteht aus zwei 4-Bit-Hexadezimalzeichen, zum Beispiel: 64H (hex).

RTU-Modus
Startbit 3,5 Bit
Slave-Adresse 1Bit
Modbus 1 Bit
Funktionsnummer
Daten nBit
CHECK CRC16 (2 Bit)
Endbit 3,5 Bit

Die Kommunikationsadressen der \VFD-Parameter werden im Hexadezimalsystem angegeben; beispielsweise lautet
die Kommunikationsadresse von F100 0064H.

Kommunikationsspezifische Variablen: Dazu gehéren kommunikationsspezifische Befehlsvariablen und
kommunikationsspezifische Zustandsvariablen, deren Adressen bei 0200H beginnen.

Speichern von Kommunikationsvariablen: Schreiben Sie die VFD-Parameter (z. B. F100) neu, um sie im
EEPROM zu speichern. Sie bleiben auch nach einem Stromausfall erhalten. Die Parameter diirfen jedoch nicht
zu haufig neu geschrieben werden, da sonst der EEPROM-Speicher beschadigt werden kann. Das Neuschreiben
kommunikationsspezifischer Variablen (Variablen ab 0200H) &ndert lediglich die Werte im RAM. Diese werden
nach einem Stromausfall nicht gespeichert, kénnen jedoch haufig tiberschrieben werden.

Datentypen in der Kommunikation: Da es sich bei den Daten um hexadezimale Ganzzahlen handelt, Iasst
sich die kleinste Einheit anhand der Position des Dezimalpunkts der Parameter in der Funktionstabelle erkennen.
Beispielsweise betragt die kleinste Einheit von FO03 0,1 Hz. Daher entspricht gemaR dem Modbus-Protokoll der
Kommunikationswert 300 einer Frequenz von 30,0 Hz.

Die Parameter FO13 und F172 kdnnen nur mit der Funktion 06H Uberschrieben werden, die Funktion 10H
wird nicht unterstiitzt, und es wird kein Antwort-Frame gesendet.

Unterstiitzte Modbus-Funktionen
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Parameter Funktion Spezifikation
01H Parameter lesen Lesen von 1 bis 32
Adressstatus
03H Halte-Register Lesezugriff von 1 bis 20. Lesezugriff auf alle Parameter,
Register kommunikationsspezifische Variablen
04H Eingangsregister lesen Lesen von 1 bis 20.
05H Einzelnen Daten schreiben: FFOOH — Parameteradresse EIN; 666oH schreiben —
Parameteradresse Parameteradresse AUS
06H Einzelnen Haltewert Alle Parameter und kommunikationsspezifischen Variablen kénnen
schreiben
(iberschrieben
Register
OFH Mehrere Schreiben von 1 bis 32. Die Parameteradressen beginnen bei 0048H
Parameteradressen
10H Mehrere Neuschreiben von 1 bis 20. Alle Parameter und
Halte-Register kommunikationsspezifische Variablen kénnen tiberschrieben werden

(1) Kommunikationsadressentabelle
1) Parameter-Adresse Adresstabelle

Modbus-Modi: 01H (Status einer Parameteradresse lesen), 05H (eine Parameteradresse schreiben),
OFH (mehrere Parameteradressen schreiben)

Parametera Spezifikation

dresse

Adresse

0000 Betb R 0-Stopp 1 — Betrieb

0001 JOG R 0 — Ungiiltig 1 - JOG

0002 Vorwarts/Rlckwarts R 0 — Vorwarts 1 — Rlckwérts

0003 Im Betrieb R 0 - Stopp 1 — In Betrieb

0004 Im Jog-Betrieb R 0 - Ungiiltig 1 - Im Joggingbetrieb

0005 Bei Vorwarts- R 0 — Vorwértsdrehung 1 —
/RUckwarts- Rickwartsdrehung
Drehung

0006 Beim Bremsen R 0 — Ungiiltig 1 — Beim Bremsen
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0007 Frequenz R 0-Ungiiltig 1-Frequenznachfiihrung

Nachfiihrung
0008-0047 Reserve
0048 Betrieb w 0000 - Ungiltig

FFOO (oder 100, Bit8 gesetzt 1) — Gillltig

0049 Weiterleiten w 0000 — Ungiiltig FFOO — Giltig
004A Rickwarts w 0000 — Ungliltig FF00 — Giiltig
004B Stopp w 0000 — Ungiiltig FFOO — Giiltig
004C Vorwérts/Riickwarts w 0000 — Ungliltig FF00 — Giiltig

Schalter
004D JOG w 0000 - Ungiltig FF00 — Gilltig
004E JOG vorwarts w 0000 - Ungiiltig FF00 — Gilltig
004F JOG riickwarts w 0000 - Ungliltig FF00 — Gilltig

2) Eingangsregister-Adressentabelle

Alle Adressen sind schreibgeschiitzt. Zu den Modbus-Funktionen gehért 04H (Eingangsregister

lesen). Fehlercodetabelle:

Adresse Name
0000 Ausgangsfrequenz .
0001 Eingestellte Frequenz
0002 Ausgangsstrom
0003 Ausgangsgeschwindigkeit
0004 Gleichspannung
0005 Wechselspannung
0006 Temperatur
0007 Zahler
0008 PID-Sollwert
0009 PID-Ruckflihrungswert
000A Aktueller Fehler
000B Gesamtbetriebsstunden

000C Ausgangsleistung

000D Zustand des X-
Anschlusses

Dezimal Fehlercode
64 E.OCS
80 E.oUS
88 E.LuS
92 E.oHS
9% E.oLS
100 E.0AS
104 E.oTS

7%
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Hinweis 1: Der Zustand der Anschliisse BITO-BIT5 am Anschluss X entspricht den Anschlissen X1-X6, wobei 1
bedeutet, dass der Anschluss geschlossen ist.

Hinweis 2: Die Fehlercode-Suffixe S, A, d und n bestehen aus vier aufeinanderfolgenden Ziffern, z. B. 65 fur
E.OCA.

3) Adressentabelle fiir Halteregister

Zu den Modbus-Funktionen gehdren: 03H (Register lesen und speichern), 06H (ein einzelnes Speicherregister
schreiben), 10H (mehrere Speicherregister schreiben)

Definition Adresse Spezifikation

Interne 0000H bis O0OFFH VFD-Parameteradresse, FO00 bis F255

Parameter

Kommunikatio| 0200H Hauptsteuerbit, BITO-BIT7, zugeordnete Parameteradresse

n

zu 0048H bis 004FH, BIT8: Aktivierung des virtuellen
Eingangsanschlusses

Spezifisch 0201H Vorgegebene Frequenz, Adresse der vorgegebenen Frequenz bei

Befehl F002=2

Variable 0202H Virtueller Eingang 1, BITO-BIT15, entsprechende digitale

Eingangsanschluss-Funktion 01-16. Die digitale
Eingangsanschluss-

1-8 existiert bereits im Hauptsteuerbit; die

Anderung hier ist ungiltig.

0203H Virtueller Eingangsanschluss 2, BITO-BIT15 entsprechen den

der Funktion der digitalen Eingangsanschliisse 17-32

0204H EDO, digitale Ausgangsklemme fiir die Kommunikationssteuerung,

entspricht BIT3 (FA, FB, FC) Relaisanschluss

0205H EAOQ, Analogausgang fiir die Kommunikationssteuerung AO
0206H-020FH Riickwérts
Kommunikatio| 0210H Hauptsteuerbit, BITO bis BIT15 — Zuordnungsparameter
n
-spezifisch Adresse 0000H~~000FH
spezifischer 0211H Status der digitalen Anschliisse, BITO-BIT5 entsprechen X1-X6,
Zustand
Variablen, BIT11 entspricht den Relais (FA, FB, FC)
schreibgeschi| 0212H Virtueller Ausgangszustand 1, BITO-BIT15 entsprechen den
tzt

den Funktionen der digitalen Ausgangsklemmen 01 bis 16.

0213H Virtueller Ausgangszustand 2, BITO-BIT15 entsprechen den

Ausgangsklemmenfunktionen 17-32.

0214H-021FH Riickwérts
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0220H bis 022DH Zuordnung der Eingangsregister (Adressen 0000H—-000DH)
022EH Al1. Analog-Eingangswert 1 (0 bis 100,00 %)
022FH Al2. Analog-Eingangswert 2 (0-100,00 %)
0230H PFI. Impulseingangswert
0231H-023FH Riickwérts
(1) Zum Beispiel
1. Einstellung Nr. 01: Die vom Frequenzumrichter vorgegebene Frequenz betragt 300,0 Hz,
Anwendungsfunktionscode 06H. Die vorgegebene Frequenz wird Gber den Kommunikationsport {(F002=2)

Ubermittelt.
Master-Befehlsnachricht:

RTU-Modus

START
Slave-Adresse 01H
Modbus-Funktionsnummer 06H

Hochstes Bit der Registeradresse 02H

Niedrigstes Bit der Registeradresse| 01H

Héchstes Bit der geschriebenen 0BH
Daten

Niedrigstes Bit der geschriebenen B8H

Daten

Prifsumme DEH (CRC-niedriges Bit)
FOH (CRC-High-Bit)

END 3,5 Bit

Slave-Antwort: Die Frequenz ist auf 300,0 Hz eingestellt, es werden dieselben Daten zuriickgegeben, die der
Master angefordert hat. Hinweis 1: Wenn F002 = 2 ist, verwenden Sie die Funktion 06H oder 10H, um die Frequenz
neu zu schreiben; die Adresse lautet 0201H, das EEPROM wird zu diesem Zeitpunkt nicht betrieben.

Wenn die neu eingestellte Frequenz in das EEPROM geschrieben werden soll, muss der Wert von FO03 geédndert
werden. Anmerkung 2: Berechnung der Priifbits

Im RTU-Modus wird das CRC-Verfahren verwendet. Der C-Code fiir CRC16 lautet wie folgt:

unsigned char data /I Indikatoren des Informationspuffers

unsigned char length //Anzahl der Bytes im Informationspuffer unsigned int
crc_chk(unsigned char data, unsigned char length)

int j;
unsigned int reg_crc = Oxffff;

while (length--) {
reg_crc=*data++; for(j=0;j<8;j++)
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if(reg_crc & 0x01) reg_crc = (reg_crc
>> 1) A 0xA001; else
reg_crc =reg_crc >> 1;

}

return reg_crc;

2. VFD Nr. 01 in Betrieb nehmen, Funktionscode 05H oder 06H. Der erforderliche Steuerungsmodus ist der
Kommunikationsport (FO01=2).
OFH und 10H kénnen diese Funktion ebenfalls als Mehrfachschreibmodi ausfiihren. Die Formate
entnehmen Sie bitte den folgenden Beispielen.
Master-Befehlsnachricht:

Schreibparameter Schreib-Halte-Register
Adresse
Slave-Adresse 01H 01H
Modbus-Funktionsnummer 05H 06H
Hochstes Bit der Parameteradresse 00H 02H

Adresses/Registeradresses

Niedrigstes Bit der Parameter- 48H 00H

Adresse/Registeradresse

Hochstes Bit der Schreibdaten FFH 00H
Niedrigstes Bit der Schreibdaten 00H 01H
CRC —_— —_—

Slave-Antwort: Der Frequenzumrichter befindet sich im Vorwartsbetrieb und gibt dieselben Daten zurtick,
die der Master angefordert hat.
3. Lesen des 01-Slave-Betriebsstatus, Funktionscode 01H oder 03H.
Master-Befehlsnachricht:

Lese Lesen des
Halteregisters
Parametera
dresse
Slave-Adresse 01H 01H
Modbus-Funktionsnummer 01H 03H
Hochstes Bit des Parameters 00H 02H

Adresse/Register-Startadresse

Niedrigstes Bit der Parameteradresse/des 00H 10H
Registers
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Menge (niedriges Bit)

Startadresse

Parameteradresse/Register lesen 00H 00H
Menge (hdchstes Bit)

Parameteradresse/Register lesen 08H 01H

CRC

Frequenzumrichter den Befehl ausgefiihrt hat und in Betrieb ist.

Lesen des Halteregisters

4.  Lesel
Funki

Parametera
dresse

Slave-Adresse 01H 01H
Modbus-Funktionsnummer 01H 03H
Byte-Nummer 01H 02H
Daten lesen 09H 00H
09H

Sie die Betriebsfrequenz und die ejngestellte Frequenz von Frequenzumrichter Nr. 01 au:

ioft&de 04H oder 03H. 7 | —

Master-Befehlsnachricht:

Eingabe lesen

Halte-Register

Slave-Antwort: Der Riickmeldeinhalt zeigt an, dass die aktuelle Frequenz des Frequenzumrichters 0,0 Hz und die

Register Register

Slave-Adresse 01H 01H
Modbus-Funktionsnummer 04H 03H
Héchstes Bit der Startadresse des Eingangs- 00H 02H
/Halte-Registers

Niedrigstes Bit der Startadresse des Eingabe- 00H 20H
/Halte-Registers

Nummer des zu lesenden Bytes (héchstes Bit) 00H 00H
Nummer des zu lesenden Bytes (niedriges Bit) 02H 02H

CRC — —

eingestellte Frequenz 50,0 Hz betragt.
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Register

Slave-Adresse 01H 01H
Modbus-Funktionsnummer 04H 03H
Nummer des Riickgabebytes 04H 04H
Hochstes Bit des Inhalts des ersten 00H 00H
Registers

Niedrigstes Bit des Inhalts des ersten 00H 00H
Registers

Hdéchstes Bit des Inhalts des zweiten 01H 01H
Registers

Niedrigstes Bit des Inhalts des zweiten F4H F4H
Registers

CRC — —

5. Schreiben Sie 20,0 s fir F014, 15,0 s fir FO15 und 10H als Funktionscode.
Master-Befehlsnachricht:

Slave-Adresse 01H
Modbus-Funktionsnummer 10H
Startadresse (hochstes Bit) 00H
Startadresse (niedriges Bit) OEH
Registernummer (héheres Bit) 00H
Registernummer (niedriges Bit) 02H
Byte-Nummer 04H
Hochstes Bit der ersten Zahl 00H
Niedrigstes Bit des Inhalts des ersten C8H
Registers
Héchstes Bit des Inhalts des zweiten 00H
Registers
Hochstes Bit des Inhalts des zweiten 96H
Registers
CRC —
Slave-Antwort:
Slave-Adresse 01H
Modbus-Funktionsnummer 10H
Startadresse (hdchstes Bit) 00H
Startadresse (niedriges Bit) OEH
Registernummer (héheres Bit) 00H
Registernummer (niedriges Bit) 02H
79
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CRC —

Fehlerhaftes Antwort-Frame: Wenn die Slave-Station die von der Master-Station gesendete Anforderung nicht
ausfiihren kann, wird das fehlerhafte Antwort-Frame zuriickgesendet. Das Frame-Format lautet wie folgt:

1Bit

1 Bit (Modbus-Funktionsnummer + 80H)

1 Bit:

01: Modbus-Funktionsnummer, die nicht verarbeitet
werden kann

02: Ungiiltige Datenadresse 03:

Datenwerte auRerhalb des zuldssigen

Bereichs

04: Betriebsfehler (Schreiben in schreibgeschiitzte
Parameter, Andern von Parametern, die

wéhrend des Betriebs gedndert werden dirfen, usw.)

6.11 Parameter der Uberwachungsfunktion

F170 Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Auswahl des angezeigten
Inhalts 1

F171 Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Auswahl der angezeigten Inhalte
2

0-11 1 4 o

0-11 1 5 o

Dieser Parameter dient zur Auswahl des PID-Ruckfiihrungswerts und anderer anzuzeigender Inhalte, um dem
Benutzer die Uberwachung zu erleichtern. Die Inhalte werden nacheinander (iber die Umschalttaste angezeigt. Was
die angezeigten Inhalte betrifft, so sind bei Auslieferung ab Werk standardméaRig die Betriebsfrequenz, die
Sollfrequenz, der Strom und die Wechselspannung voreingestellt. Sollten andere Inhalte berwacht werden
missen, kdnnen P170 und P171 wie folgt eingestellt werden:

0: keine Anzeige 1: PID-Rickflihrungswert 2: Betriebsdrehzahl 3: PID-Sollwert 4:
Gleichspannung 5: Kiihlkérpertemperatur 6: Zéhlerstand 7:
Ausgangsdrehmoment

8: Status der Eingangsklemme 9: Al1 10: A2 11: PFI

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Fehlerbehebung 00-10 1 0 A

01 bezieht sich auf die Fehlerbehebungsfunktion, die tibrigen sind werkseitig reservierte Positionen.
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ERIOISIENETIng

Einstellbereich

Einheit

Werkseinstellung

Anderung

Nennspannung des *
Frequenzumrichters

1

*

A

Dieser Wert wird werkseitig je nach Modell eingestellt und ist ein schr

madglich.

eibgeschiitzter Parameter;

eine Anderung ist

nicht

Einheit

Werkseinstellung

Anderung

Einstellbereich
Nennstrom des Frequenzumrichters *

1

*

A

Dieser Wert wird werkseitig je nach Modell festgelegt und i
méglich.

st ein schreibgeschiitzter Parameter;

eine Anderung ist

nicht

“ Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Frequenzumrichtertyp 0-1 1 A
0: Konstantes Drehmoment  1: Ventilatoren
Schreibgeschiitzter Parameter, Anderung nicht moglich.
Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Standard fiir Frequenzumrichter
Frequenz 0-1 ! 2 A
0:50 Hz 1:60 Hz

Werkseitig eingestellter Wert, schreibgeschiitzter Parameter, Uberwa

chung méglich, Anderung nicht méglich.

F177 Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Unerwarteter Fehler 1
F178
Unerwarteter Fehler 2
F179 * A
Unerwarteter Fehler 3
F180
Unerwarteter Fehler 4
Uber diesen Parameter die Fehleranzeige lberpriifen; kein Fehlerprotokoll, Anzeige ——.
Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Software-Versionsnummer 0--10,00 0,01 - A
Uberpriifen Sie die Softwareversionsnummer iber die Einstellung 01.
F182 Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
F183 Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Gesamtbetriebszeit 0~-65535 1h - A

Kumulierte Betriebszeit des Frequenzumrichters
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Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung
Koeffizient fir die 0,000 bis 9,999 0,001 1,000 A
Geschwindigkeitsanzeige

Wenn bei F170 oder F171 der Wert 2 (Laufgeschwindigkeit) ausgewahlt wird, entspricht der auf der Tastatur
angezeigte Wert der tatséchlichen Laufgeschwindigkeit x F184.

Einstellbereich Einheit Werkseinstellung Anderung

Auswahl der Voreinstellung bei A
00~-10 1 0
Inbetriebnahme

F185 bezeichnet die Startlautstarke des VFD nach dem Einschalten.

F184-F250 Reserve
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Nr. 7 Wartungs- und Fehlerinformationen
RegelmaRige Wartung und Inspektion wéhrend des Betriebs sorgen dafiir, dass Ihr Frequenzumrichter Giber einen
langen Zeitraum in einwandfreiem Zustand bleibt.

7.1 Hinweise zur Wartung und Inspektion

1 Schalten Sie wahrend der Wartung und Inspektion unbedingt zuerst die Stromversorgung des
Frequenzumrichters (L1, L2, L3, L, N) ab.

2 Stellen Sie sicher, dass die Stromversorgung des Frequenzumrichters unterbrochen ist und die Anzeige erlischt;
fiihren Sie Wartungs- und Inspektionsarbeiten erst durch, wenn die Hochspannungsanzeige erloschen ist.

3 Ziehen Sie wahrend der Inspektion niemals interne Stromversorgungskabel oder andere Kabel heraus und
achten Sie darauf, dass diese korrekt angeschlossen sind; andernfalls funktioniert der Frequenzumrichter nicht oder
wird beschadigt.

4 Lassen Sie wihrend der Installation keine Schrauben oder andere Befestigungselemente im Inneren des
Frequenzumrichters zuriick, um einen Kurzschluss der Leiterplatte zu vermeiden.

5 Halten Sie den Frequenzumrichter nach der Installation sauber und verhindern Sie das Eindringen von Staub,
Olnebel oder Feuchtigkeit.

7.2 RegelmaBige Priifpunkte

1. Uberpriifen Sie, ob die Spannung den Anforderungen des Frequenzumrichters entspricht;

(Achten Sie dabei insbesondere auf Beschadigungen an der Stromleitung und am Motor.) 2

Priifen Sie, ob die Klemmen und Steckverbinder locker sind;

(Prufen Sie, ob die Stromkabel und Anschlussleitungen Litzenbriiche aufweisen.)

3 Befinden sich Staub, Eisenspéne oder korrosive Fliissigkeiten im Inneren des Frequenzumrichters?

4 Die Messung der Isolationsimpedanz des Frequenzumrichters ist untersagt;

5 Messen Sie die Ausgangsspannung, den Ausgangsstrom und die Ausgangsfrequenz des

Frequenzumrichters; (vermeiden Sie groRe Abweichungen bei den Messergebnissen)

6 Priifen Sie, ob die Umgebungstemperatur im Bereich von -5 °C bis 40 °C liegt und ob die Aufstellungsumgebung
gut beliftet ist;

7 Halten Sie die Luftfeuchtigkeit unter 90 % (ohne Kondensation zu Wassertropfen);

8 Priifen Sie, ob wahrend des Betriebs ungewdhnliche Gerausche oder Vibrationen auftreten (vermeiden Sie es,
den Frequenzumrichter an Orten mit starken Vibrationen aufzustellen);

9 Bitte reinigen Sie regelmaRig die Luftungséffnungen.

7.3 Fehlermeldungen und Fehlerbehebung

Die Frequenzumrichter der Serie V70 verfiigen (ber verbesserte Schutzfunktionen gegen Uberlast,
Phasenkurzschluss, Erdschluss, Unterspannung, Uberhitzung und Uberstrom usw. Sollte eine Schutzabschaltung
des Frequenzumrichters auftreten, ermitteln Sie die Ursache anhand der unten aufgefiihrten Informationen. Fiihren
Sie nach der Behebung des Problems einen neuen Testlauf durch; sollten Sie das Problem nicht beheben kénnen,
wenden Sie sich bitte an Ihren lokalen Handler.

Fehlerbeschreibung und
MaRnahmen

Fehleranzeige Beschreibung

-

_ 1: Priifen Sie, ob der Motor einen Kurzschluss oder Teilkurzschluss
[ " . X aufweist
Uberstrom wahrend des Betriebs

(E00) und ob die Isolierung der Ausgangsleitung in gutem Zustand ist. 2:

Priifen Sie, ob der Motor blockiert ist und ob
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Last sich abrupt andert

3: Verlangern Sie die Beschleunigungs- oder

Verzdégerungszeit. 4: Verringern Sie den
Drehmomentverstarkungswert.

5: Priifen Sie, ob sich die Netzspannung abrupt

andert 6: Die Gleichstrombremsleistung ist zu hoch;
reduzieren Sie sie daher

7: Ungeeignete Frequenzumrichterkonfiguration; erhéhen Sie die
Leistung

des Frequenzumrichters

L
[ . 1: Verzdgerungszeit verlangern oder Bremswiderstand
Ub ahrend d "
erspanrg;r:gevgz rend des einbauen 2: Tritt eine pl6tzliche Anderung der Netzspannung

(E.ou) auf?

= Niederspannung bei
variabler 1: Netzspannung priifen 2: Zur Reparatur einschicken
ELy) Frequenz

Uberhitzung des Frequenzumrichters|

1: Prifen, ob der Lifter blockiert ist und die Kihlrippen frei von
Fremdkérpern sind

2: Priifen, ob die Umgebungstemperatur normal ist

3: Ist genligend Freiraum fiir die Luftzirkulation vorhanden? 4:

(E.oH) Priifen Sie, ob der Thermistor und die Verbindungskabel
im offenen Stromkreis liegen
1: Prifen Sie, ob am Motor ein Kurzschluss oder Teilkurzschluss
Pl 0 vorliegt
Uy s Schutz der Leistungsrdhren des 2: Priifen Sie, ob die Isolierung der Ausgangsleitung in gutem Zustand
Frequenzumrichters ist
(E.FoP)

3: Zur Reparatur einschicken

Kurzschluss gegen Erde

1: Priifen Sie, ob der Motor einen Kurzschluss aufweist
2: Priifen, ob die Isolierung der Ausgangsleitung in gutem Zustand ist

3: Zur Reparatur einschicken

Frequenzumrichter-
Uberlastung von
150 % fiir 1 Minute

1: Priifen, ob die Leistung des Frequenzumrichters zu gering ist;
falls ja, die Leistung erhéhen
2: Priifen, ob die mechanische Last blockiert ist

3: Fehlerhafte Einstellung der V/F-Kurve, daher zuriicksetzen

(E.oLL)

Motoriiberlastung von 150 %
fir 1 Minute

1: Priifen, ob sich die mechanische Last abrupt andert
2: Zu kleiner Motor gewahlt

3: Die Warmeisolierung des Motors ist unzureichend 4:
Schwanken die Spannungswerte stark?

5: Liegt ein Phasenausfall vor?

6: Die mechanische Belastung steigt an
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I~
U]

-

-

(E.PLo)

'

Ausgangsphase fehlt

1: Liegt ein Ausfall einer der drei Phasen der Statorwicklungen des
Motors vor?

2: Ausgangskabel priifen
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Cor
[ |
- - Eingangsphase fehlt 1: Ist die Eingangsphase der Stromversorgung ausgefallen?
(E.PL1)
E, HH .fr__ Fehlerhafte interne .
Kommunikation des Zur Reparatur einsenden
(E.HHC) Frequenzumrichters
E P Falsche Parametereinstellung Parameter richtig einstellen
Codetabelle:
A b Cc d E F G H O, S n L T P r u 2
— — — | — — —| —
I SN gy 1 s I S
] A v A e Y S Y I 1 I U

7.4 Stérung und Analyse

1. Der Motor luft nicht an, nachdem die Betriebstaste gedriickt wurde

(1) Der Betriebsmodus ist falsch eingestellt, d. h., der Betriebsmodus ist zusammen mit dem externen
Steueranschluss aktiviert, obwohl der externe Steueranschluss nicht aktiv ist.

(2) Die Frequenzvorgabe liegt auf Low-Pegel oder fehlt.

(3) Die Peripherieverkabelung ist fehlerhaft, z. B. falsche Verkabelung im Zwei-Leiter- oder Drei-Leiter-System
sowie falsche Einstellung der entsprechenden Parameter.

(4) Die Einstellung des Multifunktions-Eingangsanschlusses ist fehlerhaft (bei aktivierter externer Steuerung).
(5) Der Frequenzumrichter befindet sich im Fehlerschutzzustand.

(6) Fehler am Motor oder am Frequenzumrichter.

2. Fehler bei der Parametereinstellung

(1) Das Passwort ist gesperrt; nehmen Sie die Einstellung nach der Entsperrung vor.

3) Fehlerhafte Verbindung der Steckverbinder und fehlerhafte Kommunikation des digitalen Stellglieds;
entfernen Sie das Stellglied und bauen Sie es nach dem Abschalten der Stromversorgung wieder ein.

)
(2) Der Frequenzumrichter ist in Betrieb.
)

3. Der Motor dreht sich nicht in die entgegengesetzte Richtung
Ruckwartslauf ist gesperrt.
4. Der Motor dreht sich in die entgegengesetzte Richtung

Die Anschlussleitung des Motorausgangs ist falsch; es missen lediglich zwei beliebige Anschlussleitungen unter U,
V und W vertauscht werden.
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5. Der Motor bremst zu langsam ab

(1) Die eingestellte Bremszeit ist zu lang; verkiirzen Sie die Bremszeit.
(2) Bremseinsatz installieren.
(3) Bauen Sie eine Gleichstrombremse ein.

6. Uberhitzung des Motors

(1) Die Last ist zu groR und das tatsachliche Drehmoment hat das Nenndrehmoment des Motors (iberschritten;
daher wird empfohlen, die Motorleistung zu erhéhen.

(2) Die Umgebungstemperatur ist zu hoch; der Motor kann in einer Umgebung mit hohen Temperaturen
durchbrennen, daher ist es notwendig, die Umgebungstemperatur des Motors zu senken.

(3) Die Phasen-Impulsspannungsfestigkeit des Motors ist unzureichend; das Ein- und Ausschalten des
Frequenzumrichters erzeugt Impulswellen in den Wicklungen des Motors; im Allgemeinen sollte die maximale
Impulsspannung das Dreifache der Eingangsleistung des Frequenzumrichters betragen, und es sollte ein Motor mit
einer Phasen-Impulsspannungsfestigkeit verwendet werden, die hoher ist als die maximale Impulsspannung.

7. Das Anlaufen des Frequenzumrichters stort andere Steuergerite

1

Reduzieren Sie die Tragerfrequenz und die Haufigkeit der internen Ein- und Ausschaltvorgange.
2) Bringen Sie jeweils auf der Eingangs- und Ausgangsseite des Frequenzumrichters einen Entstdrfilter an.

Q)
@
(3) Erden Sie den Frequenzumrichter und den Motor ordnungsgemaR.
(4) Ummanteln Sie das Kabel zur Abschirmung mit einem Metalirohr.
®)

5) Verlegen Sie die Hauptstromkreiskabel und die Steuerleitungen getrennt voneinander.
8. Beim Anlaufen des Liifters wird ein Uberstromstillstand des Frequenzumrichters erkannt

(1) Beim Start befindet sich der Liifter im Leerlauf, daher muss die Gleichstrombremse wéhrend des Startvorgangs
aktiviert sein.

(2) Die Gleichstrombremsung beim Anlaufen ist eingestellt, der Wert fiir die Gleichstrombremsung muss jedoch erhéht
werden.

9. Vibrationen oder Dréhnen der Maschine
(1) Bei Resonanz zwischen der Schwingungsfrequenz des mechanischen Systems und der Tragerwelle muss die

Tragerwelle so angepasst werden, dass der Resonanzpunkt vermieden wird.
(2) Resonanz zwischen der Schwingungsfrequenz des mechanischen Systems und der Ausgangsfrequenz des

Frequenzumrichters.
a. Stellen Sie die Uberspringfunktion so ein, b. Bringen Sie Gummivibrationsdampfer an der Bodenplatte
dass der Resonanzpunkt vermieden wird; des Motors an.

7.5 Haufige Stérungen und Abhilfemalnahmen

Die Analyse, Beurteilung und MaBnahmen bei haufigen Stérungen sind in der folgenden Tabelle aufgefiihrt:

Stoérung Mogliche Ursachen und Abhilfemanahmen

Prifen Si in St fall vorliegt, ob die Ei ine off
Motorausfall Keine Anzeige auf dem rifen Sie, ob ein Stromausfall vorliegt, ob die Eingangsspannung eine offene

Display Phase aufweist oder ob die Eingangsspannung falsch

angeschlossen ist.
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zum
Betrieb

Keine Anzeige auf der
Tastatur, wahrend die
Ladeanzeige im Inneren
leuchtet

TRoTSeterones
Priifen Sie, ob das Anschlusskabel und die Buchse der Tastatur in
einwandfreiem Zustand sind.
Messen Sie die Spannung der einzelnen internen Steuerstromversorgungen,
um zu Uberpriifen, ob das Schaltnetzteil normal funktioniert.
Bei einer Fehlfunktion des Schaltnetzteils priifen Sie, ob die Anschliisse der
Eingangsleitungen des Schaltnetzteils (DC+, DC-) fest sitzen, ob der
Startoszillatorwiderstand beschéadigt ist oder ob die Spannungsreglerréhre
ordnungsgemaf funktioniert.

Keine Spannung oder
niedrige

an den DC+- und DC--

Anschliissen

Uberpriifen Sie den Ladekreis.

Brummen des Motors

Zu hohe Belastung des Motors, versuchen Sie, diese zu reduzieren.

Fehler nicht gefunden

Uberpriifen Sie, ob sich das Geréat im Ausldsezustand befindet oder nach dem
Auslosen kein Reset durchgefiihrt wurde, ob es sich nach einem Stromausfall
im Neustartzustand befindet, ob die Tastatur zuriickgesetzt wurde, ob auf den
Programm-Betriebszustand, den Betriebszustand der mehrstufigen Drehzahl,
den eingestellten Betriebszustand oder den Nicht-Betriebszustand zugegriffen
wird; versuchen Sie, die Werkseinstellungen wiederherzustellen, um zu
Uberpriifen, ob eine Betriebsanweisung vorliegt, und priifen Sie, ob die
Betriebsfrequenz auf

0

Unglinstige

Beschleunigung/Verzégerung des

Motors

Falsche Einstellung der Beschleunigungs-/Verzégerungszeit.

Es ist eine zu niedrige Strombegrenzung eingestellt.
Uberspannungsschutz wahrend der Verzégerung.

Falsche Einstellung der Tragerfrequenz, Uberlastung oder Schwingungen.

Zu hohe oder zu niedrige Motordrehzahl

Falsche Auswahl der V/F-Kennlinie.

Die V/F-Kennlinie wurde falsch ausgewahlt; es muss eine Neukalibrierung
durchgefiihrt werden.

Die Nennspannung des Motors entspricht nicht den Vorgaben oder

weicht von der Norm ab. Niedrige Versorgungsspannung.

Falsche Einstellung der Verstérkung des Frequenzsignals.

Falsche Einstellung der Ausgangsfrequenz.

88

https://www.oyostepper.de/



https://www.oyostepper.de/

Hochleistungs-Mini-Frequenzumrichter der V70-Serie mit

Vektorsteuerung
Nr. 8 Auswahl und Konfiguration der Peripheriegerate
8.1 Optionen
Bezeichnung Funktion

. Zum Schutz des Anschlusses des Frequenzumrichters muss der
Leistungsschalter und Leistungsschalter unbedingt auf der Stromversorgungsseite

Fehlerstromschutzschalter und verwenden Sie bitte einen Fehlerstromschutzschalter mit

fur den Anschluss .
Oberwellenunterdriickung

Ein elektromagnetisches Schiitz einbauen, um ein Durchbrennen des
Elektromagnetisches Schiitz Bremswiderstands.

Widerstands und schlieRen Sie bei der Inbetriebnahme einen
Uberspannungsschutz an.

Absorbiert den EinschaltstromstoR des elektromagnetischen Schiitzes und

Uberspannungsschutz )
Relais zur Steuerung
Isoliert die Ein- und Ausgangseffekte des Frequenzumrichters und trégt zur
Trenntransformator
Reduzierung der Storsignale bei
Gleichstromdrossel Verbessert den Eingangsleistungsfaktor des Frequenzumrichters
Verbessert den Eingangsleistungsfaktor des Frequenzumrichters und
Wechselstromdrossel verhindert Uberspannungen

Auswirkungen
Verbrauchen die vom Motor zuriickgewonnene Energie und verkiirzen

Bremswiderstand und Bremseinheit

die Bremszeit

1. Fehlerstromschutzschalter

Das Innere des Frequenzumrichters, das Innere des Motors sowie die Ein- und Ausgangsleitungen weisen eine
elektrostatische Erdkapazitat auf, und da der Frequenzumrichter eine relativ hohe Tragerfrequenz aufweist, wird ein
grofRer Erdschlussstrom in den Frequenzumrichter induziert, was bei Maschinen mit hoher Leistung deutlicher zu
erkennen ist; der Einsatz eines Fehlerstromschutzschalters kann zu Fehlfunktionen der Schutzschaltung fiihren,
daher sollte bei der Anwendung auf die Auswahl des Fehlerstromschutzschalters geachtet werden; gleichzeitig
sollte die Trégerfrequenz reduziert und die Leitungen entsprechend verkirzt werden.

2. Wechselstromdrossel

Eine Wechselstromdrossel kann zur Unterdriickung hoherer Oberschwingungen des Frequenzumrichter-
Eingangsstroms, zur Verbesserung des Eingangsleistungsfaktors des Frequenzumrichters und zur Vermeidung von
durch Ableitstrome verursachten Stérungen eingesetzt werden. Der Einsatz einer Eingangs-Wechselstromdrossel
wird unter folgenden Umstéanden empfohlen:

1) Unsymmetrische Dreiphasen-Stromversorgung;

2) Anschluss eines Thyristors oder einer schaltgesteuerten Blindleistungskompensationsvorrichtung an dieselbe
Stromversorgung;

8.2 Konfiguration
1. Konfiguration der Wechselstromdrossel

Modell (w) Nennstrom (A) Induktivitat (mH)
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0,75 20
110V 15 28
22 44
15 7
220V 22 1
37 17
15 4
22 5
380V
37 85
75 17,5

Ein Leitungsdrossel, durch den Wechselstrom flieBt, wird auch als Kommutationsdrossel bezeichnet und an der
Netzeinspeisung eingesetzt; sie dient zur Unterdriickung von Oberschwingungen aus Frequenzumrichtern und

deren Rickkopplung ins Netz.

AC reactor

2. Konfiguration des Bremswiderstands

Spezifikation des

Abbildung 8-1 Wechselstromdrossel

. Spezialmoto

Modell des Bremswiderstands Bremsmoment 10 % ED

Frequenzumrichters w Q rkw
V70-0,75S1 125 0,75
V70-1,581 125 15
V70-2.281 125 22
V70-1,582 300 100 125 15
V70-2.2S2 300 70 125 22
V70-3.782 390 40 125 37
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VERTOISIEICTIn
V70-1.5T4 300 400 125 15
V70-2.2T4 300 250 125 22
V70-3.7T4 400 150 125 37
V70-7,5T4 1000 75 125 75

[Hinweis] 1) Bitte wahlen Sie den von unserem Unternehmen festgelegten Widerstandswert und die Betriebsleistung aus;

2) Unser Unternehmen (ibernimmt keine Haftung fiir Schaden am Frequenzumrichter oder anderen Geréten, die

durch den Einsatz von Bremswiderstanden und Bremseinheiten verursacht werden, die nicht von unserem

Unternehmen bereitgestellt wurden;

3) Achten Sie bei der Installation des Bremswiderstands unbedingt auf die Sicherheit und Entflammbarkeit der

Umgebung und halten Sie einen Abstand von mindestens 100 mm zum Frequenzumrichter ein;

4) Um den Widerstandswert und die Nennleistung zu andern, wenden Sie sich bitte an Ihren lokalen Handler;

5) Falls Sie einen Bremswiderstand benétigen, bestellen Sie diesen bitte separat und wenden Sie sich fiir weitere

Informationen an Ihren lokalen Handler;

6) Bei Frequenzumrichtern mit einer Leistung von tber 11 kW ist der Einbau einer Bremseinheit erforderlich, wenn eine
Schnellbremsung benétigt wird.
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Anhang
Anhang |  Beispiele fur einfache Anwendungen

1. Vorwirts-/Riickwartsdrehung des Motors bei Steuerung iiber ein Potentiometer

Wie in der Kurve in Abbildung F-3 dargestellt.
Parametereinstellung F001=1 F002=1 F072=50 F073=50
F074=0 F075=1 FO76=1

F
Reverse zone 50Hz Forward zone

0 5 10 v

Abbildung F-3: Vorwarts-/Rickwarts-Drehzahlkurve des Motors und Schaltplan
2. Intern gesteuerter 8-Segment-Drehzahlbetrieb

Die in der Kurve in Abbildung F-4 dargestellten Werte werden realisiert, und der intern gesteuerte 8-Segment-
Drehzahlbetrieb wird nach einem Zyklus beendet.

50Hz
40Hz

35Hz
U T
10Hz
30Hz

Abbildung F-4 Betriebskurve und Schaltplan fiir den intern gesteuerten 8-Segment-Drehzahlbetrieb

Parametereinstellung F080=1 F003=30 F086=50 F087=30 F088=20
F089=40 F090=10 F091=35 F092=15 F082=36
F081=0 F014=5 F015=5 F001=1 F083=0
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F044=1 F101-F108=15
[Beschreibung] 1) Die Betriebszeit der einzelnen Drehzahlsegmente wird iber F101-F108=15 eingestellt;

2) Automatischer Zyklus F081=1;
3) Nach Erteilung des Betriebsbefehls wird der Betrieb nach einem Zyklus gemaR der eingestellten Kurve beendet.

3. Einfache Wasserversorgung mit konstantem Druck

(1) Verwenden Sie einen Druckmessumformer mit einem Messbereich von 0-10 kg und einem Riickmeldesignal
von 4-20 mA; die Wasserversorgung erfolgt bei Bedarf mit einem Druck von 5 kg, bei Uberschreitung der
Obergrenze von 6 kg oder Unterschreitung der Untergrenze von 4 kg wird ein Alarm ausgeldst und der Start des
externen Anschlusses gestoppt. Wie in Abbildung F-5 dargestellt.

Parametereinstellung F001=1 F002=0 F046 (X3-Klemmenfunktion) =25 F052=28
F053=29 F070=10 F156=* F157=* F158=*
F159=50 F160=0 F161=60 F162=40

[Hinweis] F156, F157 und F158 sind entsprechend den tatséchlichen Gegebenheiten einzustellen; im Allgemeinen gelten fiir
eine Wasserversorgung mit konstantem Druck folgende Werte: F156 = 80-100, F157 = 2,5—ca. 3 und F158 = 0.

L1 U
L2 A
L3 We

] l—vcc

Pressure transmitter

Water pipe

Abbildung F-5 Wasserversorgung mit konstantem Druck — Druckmessumformer

(2) Verwenden Sie ein externes Manometer mit einem Messbereich von 0-10 kg; bei Bedarf nutzen Sie die externe
Schnittstelle zur Steuerung des Betriebs und des Stopps sowie zur Einstellung des Sollwerts Uber ein
Potentiometer. Wie in Abbildung F-6 dargestellt.
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]l

Aedicatod ouT Remote pressure gague
edicale
P4
control <]
\Water pipe

Abbildung F-6 Wasserversorgung mit konstantem Druck — Fernmanometer

Parametereinstellung F001=1 F002=0 F046=25 F070=3

F156=* F157=" F158=* F160=1
[Hinweis]
1) Der Sollwert des Frequenzumrichters der Serie V70 kann auf zwei Arten ausgewahlt werden: entweder Uber die
Einstellungen am Bedienfeld oder lber ein analoges 0-10-V-Signal;
2) Das Riickmeldesignal betragt 4-20 mA; alle anderen Werte sind ungiiltig;
3) Der Sollwert wird in diesem Fall iiber ein Potentiometer (0-10 V) eingestellt;
4) F156, F157 und F158 sind entsprechend den konkreten Bedingungen einzustellen (Einzelheiten siehe
Parameterbeschreibung);
5) Die spezielle PID-Steuerplatine ist als géngiges Fernmanometer ausgelegt, und der Eingangsinnenwiderstand wird gemaf
0-400 Q in ein Standardsignal umgewandelt; falls der Widerstand des vom Anwender verwendeten Fernmanometers den
vorgeschriebenen Grenzwert (iberschreitet, muss das Fernmanometer ausgetauscht oder der vorherige Widerstand zur
Kalibrierung parallel geschaltet werden;

6) Wenn der Sollwert iiber ein Potentiometer eingestellt wird, muss FO02 dennoch auf 0 gesetzt werden; andernfalls ist der PID-Regler
unwirksam.
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Anhang Il Aufen- und Einbaumalie
1. AuRenabmessungen des F0-Gehduses

V70-0,7581 V70-1,581 V70-2,2S1 V70-1,5S52
V70-2,2S2

Bezeichnung

V70-1,5T4 V70-2,2T4

< 118mm >
90mm 2XPS ¢ 11lmm >
4
AuRen- und [
) g £
EinbaumaRe £l £
: <)
Pral o
— il — il

77mm
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2. AuRenabmessungen des F1-Gehauses
V70-3.7S2
Bezeichnung
V70-3,7T4 V70-7,5T4

148mm

118mm <
103mm 141mm
D ] 7 ]

AuBen- und

Einbaumafe

220mm
205.5mm

3. EinbaumaRe der Tastatur
Die Tastatur kann vom Frequenzumrichter abgenommen und am Schaltschrank tiber ein

Verlangerungskabel angeschlossen werden.

@ Direkte Einbaumethode
@ Bohren Sie Locher in den Schaltschrank, wie unten

@ dargestellt; Entfernen Sie die Tastatur vom
Frequenzumrichter und montieren Sie sie am Schaltschrank
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@Stecken Sie ein Ende des Verlangerungskabels in die Tastatur und das andere Ende in die Buchse der

Frequenzumrichter-Tastatur.
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